
https://www.harpiauav.com 
 

 
1 

 All rights reserved. 

 

Harpia T30 
 راهنمای کاربر 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



https://www.harpiauav.com 
 

 
2 

 All rights reserved. 

 
 از سایت: ینرم افزار رابط کاربردانلود 

https:// www.harpiauav.com/t30/download 

 دیدگاه ایمنی

کشاستفاده از آفتروش . 1  

  کنید زیرا ممکن است عمر مفید سیستم سمپاشی را کاهش دهند.ناستفاده تا حد امکان از آفت کش های 

 استفاده کنید.ند. فقط از آنها مطابق با مشخصاتشان آفت کش ها سمی هستند و خطرات جدی برای ایمنی ایجاد می کن 

  می تواند پوست شما را  ،شدن یا ریختن آن هنگام مخلوط کردن آفت کشباقی مانده روی تجهیزات ناشی از پاشیده

 تحریک کند. پس از مخلوط کردن، تجهیزات را تمیز کنید.

 فیلتر کنید تا  پاششکش استفاده کنید و مایع مخلوط را قبل از ریختن در مخزن  از آب تمیز برای مخلوط کردن آفت

 صافی مسدود نشود. قبل از استفاده از تجهیزات، هرگونه انسداد را پاک کنید.

  آفت کش حتماً در ناحیه مخالف باد بمانید تا از آسیب بدنی جلوگیری شود.با هنگام سمپاشی 

  ها دست و پوست برای جلوگیری از تماس مستقیم بدن با آفت کش، لباس محافظ بپوشید. پس از دست زدن به آفت کش

 .با آب نشویید( ) را پس از استفاده از آفت کش تمیز کنیدپهپاد  و همچنین خود را بشویید

 پهپاداستفاده موثر از آفت کش ها به تراکم آفت کش، سرعت پاشش، فاصله سمپاشی، سرعت  توجه داشته باشید که ،

ایمنی افراد، و  آفت کش ها همه عوامل را در نظر بگیرید سرعت باد، جهت باد، دما و رطوبت بستگی دارد. هنگام استفاده از

 .رودخانه ها و منابع آشامیدنی را آلوده نکنیدتا حد ممکن . یندازیدحیوانات یا محیط زیست را در این کار به خطر ن

  سمپاشیبرنامه ریزی عملیات سمپاشی کمک می کند تا اطمینان حاصل شود که فقط آفت کش کافی برای منطقه تحت 

فقط یا مایع شستشوی اضافی در مخزن  پاششرسد. توصیه می شود هر گونه باضافی به حداقل  پاششو مقدار محلول 

 روی محصولات استفاده شود. 

 استفاده نکنید. ، اکیداًاز اسیدهای قوی، بازهای قوی، مایعات با دمای بالا یا آفت کش هایی که صراحتاً ممنوع هستند 

 

 زیست محیطی. ملاحظات 2

 .در مکان هایی که دور از ساختمان ها و سایر موانع هستند پرواز کنید. بالای جمعیت زیاد یا نزدیک آن پرواز نکنید 

   فوت( بالاتر از سطح دریا پرواز نکنید. 14763کیلومتر ) 5/4بیش از  

   درجه فارنهایت( پرواز کنید.   113درجه و  32درجه سانتیگراد ) 45تا  0فقط در شرایط آب و هوایی معتدل با دمای بین

را نقض نمی کند و تمام مجوزهای  کشوری اطمینان حاصل کنید که عملیات شما هیچ گونه قوانین یا مقررات قابل اجرا
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با سازمان یا مرجع دولتی مربوطه یا وکیل خود مشورت کنید تا مطمئن  قبلی مناسب را دریافت کرده اید. قبل از پرواز

 نکنید. استفاده فضای بستهدر داخل  پهپاداز وجه  هیچبه . می کنیدشوید که تمام قوانین و مقررات مربوطه را رعایت 

 اقدامات قبل از پرواز .3

 حتما همه موارد زیر را بررسی کنید:

  پهپاد.باتری های  شارژ کامل 

   تعویض قطعات قدیمی یا شکسته .تمامی قطعاتسلامت کامل. 

  فرود و مخزن پاشش محکم در جای خود قرار دارند. پایه های 

   و محکم سفت شده نرمال . پروانه ها در شرایط باشدپروانه ها و بازوهای قاب باز شده و قفل بازوها محکم سفت شده

 .باشدموتورها و پروانه ها ن چرخش . هیچ چیز مانعباشند

   نباشدهیچ چیزی مانع رادار. 

  و به درستی کار کند. باشد سیستم سمپاشی مسدود نشده 

  GPS .پس از درخواست برای انجام کار در برنامه کالیبره شود 

سال به پایین دور                 18افراد رس ت* توجه داشته باشید که این پهپاد ابزاری برای سرگرمی نیست و اکیداً توصیه می شود تا از دس

 نگه داشته شود.

 . تشریح چگونگی ورود مواد خارجی به داخل دستگاه4

  به طور معمول کار می کند، ضد آب، ضد گرد و غبار و مقاوم در برابر خوردگی است. در شرایط آزمایشگاهی  پهپادوقتی

است و می توان آن را با استفاده از مقدار کمی آب تمیز کرد.  IP67 (IEC60529)دارای رتبه حفاظتی  پهپادپایدار، این 

 استهلاکبا این حال، این درجه حفاظتی دائمی نیست و ممکن است به مرور زمان پس از استفاده طولانی مدت به دلیل 

 دهد.پوشش نمی ب، آ دیدگی حاصل از آسیب را در مقابل محصول ،گارانتی توجه کنید که کاهش یابد.

  های زیر کاهش یابد: شرایط ی ذکر شده در بالا ممکن است در پهپاددرجه حفاظت 

 .باشدتغییر شکل داده  دستگاه و ساختار مهر و موم داشته باشدوجود  یبرخورد -

 . باشدساختار مهر و موم پوسته ترک خورده یا آسیب دیده  -

 .باشدروکش های ضد آب به درستی محکم نشده -

 پرواز. عملیات 5

 .از پروانه ها و موتورهای چرخان دوری کنید 

  قبل از پرواز تجاوز نکرده  مشخص شده مجاز حداکثر وزن پهپاد از ، مطمئن شوید کهبرای جلوگیری از خطرات احتمالی

را با توجه به وضعیت فعلی و محیط اطراف  مخزنبه طور هوشمند محدودیت وزن محموله Harpia T30 برنامه  باشد.

تجاوز نکنید. در غیر این صورت، مشخص شده  مجاز حداکثر وزن. هنگام اضافه کردن مواد به مخزن از هشدار میدهد پهپاد

 خود را همیشه حفظ کنید. بسیار حائز اهمیت است که خط دید پهپاد ایمنی پرواز ممکن است تحت تأثیر قرار گیرد. 
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  ازCombination Stick Command (CSC)  در هوا  پهپادیا روش های دیگر برای متوقف کردن موتورها زمانی که

 است استفاده نکنید، مگر در شرایط اضطراری.

   در طول پرواز به تماس های دریافتی پاسخ ندهید. تحت تأثیر مواد مخدر پرواز نکنید. اگر هشدار کم شدن باتری وجود

 ورید.بیارا در مکانی امن فرود  پهپاددارد، 

 قادر نخواهد بود در حین بازگشت به خانه  پهپادماژول رادار نتواند به درستی در محیط عملیاتی کار کند،  اگر(RTH)   از

 ریموت کنترلسرعت و ارتفاع پرواز است، تا زمانی که  ،تنها چیزی که می توان تنظیم کرددر این زمان  کند.  دوریموانع 

به  پهپادرا خاموش کنید. در غیر این صورت، ممکن است  پهپادهنوز متصل باشد. بعد از فرود، موتورها را متوقف کنید، 

را حفظ  پهپادشود. همیشه کنترل کامل  Failsafe RTH، به طور خودکار وارد ریموت کنترلدلیل از دست دادن سیگنال 

 VLOSرا در  پهپادلکرد اجتناب از مانع در شرایط خاص غیرفعال است. نکنید. عم کتفاا Harpia T30کنید و به برنامه 

استفاده کنید و  پهپادو به پرواز آن توجه زیادی داشته باشید. از صلاحدید خود برای کار با  )دیدرس مناسب( نگه دارید

 تنظیم کنید.  RTHو  Failsafeموقع از موانع اجتناب کنید. مهم است که قبل از هر پرواز یک ارتفاع مناسب به

 

 . تعمیر و نگهداری و نگهداری6

   شکسته استفاده نکنید.شده یا  هاستفاداز پروانه های 

  را در حین حمل و نقل یا زمانی که از آن استفاده نمی  پاششفرود، مخزن  برای جلوگیری از آسیب رساندن به پایه های

 کنید خارج یا خالی کنید.

   40تا  -20، دبی سنج، پمپ ها و شیلنگ ها خالی هستند(: بین پاششدمای ذخیره سازی توصیه شده )زمانی که مخزن 

 درجه فارنهایت(. 104تا  -4درجه سانتی گراد )

 را بازرسی کنید.  پهپادرا بلافاصله پس از سمپاشی تمیز کنید. به طور منظم  پهپاد 

 اده شده توسط شرکت، تمیز کنید.مجرا نازل ها را فقط با فنر مخصوص د 

 قوانین و مقررات. رعایت 7

  می توانید لیستی از مناطقHarpia T30  را درhttp://www.harpiauav.com  .بیابید 

   متر  خودداری کنید. 25از پرواز در ارتفاعات بالای 
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 . پرواز یا عدم پرواز 8

 
 آلشرایط ایده                                                                        

 
 آلشرایط غیر ایده                                                                   

 
 پرواز شرایط عدم                                                                    

 
 احتیاط                                                                            
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 فهرست

 پروفایل محصول

 مقدمه

  ویژگی ها هایلایت

 آماده سازی پهپاد

 بازبینی پهپاد

 بازبینی ریموت کنترل

 پهپاد

 پروفایل پهپاد

 حالت های پرواز

 حالت های عملیاتی

 عملیاتگیری از سر

 اطلاعات حفاظتی سیستم

 اطلاعات رادار

 سیستم هشدار خالی بودن مخزن و تزریق هوشمند

 پیکربندی باغ

 (RTHباز گشت به خانه )

 کاهش ولتاژ و باتری

 RTKعملکرد 

LED پهپاد 

 باتری

 ریموت کنترل
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 پروفایل

 روش استفاده از ریموت کنترل

 ال ای دی ریموت کنترل

 صدای هشدار ریموت کنترل

 اتصال ریموت کنترل

 حالت کنترل چند پهپادی 

 افزار هارپیانرم

 صفحه نمایش

 نوع عملکرد

  پرواز

 محیط عملکرد

 محدودیت پرواز

 اقدامات قبل از پرواز 

 هواگیری شیلنگ های پمپ

 سنجکالیبره کردن دبی

 قطب نماکالیبره کردن 

 خاموش و روشن کردن موتور

 تست پرواز
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 پروفایل محصول

 مقدمه

حمل بار تا حداکثر   آورحیرتاست که دارای ساختار  DJIپهپاد هارپیا بر روی پلتفرم  جدیدنسل  (Harpia T30هارپیا تی سی )

، می توان عملکرد و کارایی عملیات حفاظت از محصول ه از راه حل های کشاورزی دیجیتال هارپیا. با استفادمی باشدکیلوگرم  40

می دهد را امکان  پهپاد اینمسیریابی است که به اتصال به روز شده شامل  عملکردرا تا حد زیادی افزایش داد و بهبود بخشید. حالت 

بروز هوشمند  هشدارتناب کند. مشخص شده اند اج از کند و از موانعی که در برنامه ریزی عملیاتییک مسیر پرو دربه طور خودکار 

مجهز به سیستم رادار  پهپادکند تا به کاربران در مدیریت عملیات پاشش کمک کند. این ، مقدار مایع باقیمانده را محاسبه میشده

زمین،  مسیریابیعملکردهایی مانند  این سیستم دید پیشگام برای صنعت کشاورزی است.است که یک سیستم ج تشخیص مانع

 پروازو نورافکن های روشن، ایمنی  FPVمی دهد. این سیستم با دوربین های جلو و عقب  پیشنهادوانع و دور زدن موانع را سنجش م

 را در روز و شب در آب و هوای مختلف تضمین می کند.

را بهبود  پاشش، سرعت، توزیع و کارایی ی، سیستم پاشش عرضنازل پاشش 16های پیستونی جدید و پمپ این سری از پهپاد توسط

می کند. برای  فراهم سطح مایع پیوسته اندازه گیری را دقیق تر از همیشه سنسورکاناله و  2بخشد. دبی سنج الکترومغناطیسی می

تبدیل کند.  یباغ مدل محلول پاشرا به  پهپادباغ را خریداری کنند تا  پاششسمپاشی باغات، کاربران می توانند بسته اختیاری 

می توان از فناوری هدف گیری شاخه برای سمپاشی دقیق  تشخیص مانعی باغات، با کمک سیستم کاملاً جدید رادار هنگام سمپاش

 .استIP67 (IEC60529) دارای رتبه حفاظتی  پهپاداستفاده کرد. این 

Smart Controller Enterprise  از فناوری انتقالHarpia Enterprise  کیلومتر مربع  7استفاده می کند، حداکثر فاصله انتقال تا

اینچی است و با برنامه  5.5دارای صفحه نمایش اختصاصی و روشن  ریموت کنترلو بلوتوث پشتیبانی می کند. این  Wi-Fiو از  است

به  RTK ماژولدهد. هنگامی که  ارائه می شود که تجربه ای روان و آسان برای استفاده را ارائه می Harpia داخلی به روز شده 

ریموت ی، پهپادمتصل است، می توان عملیات را با دقت در سطح سانتی متر برنامه ریزی کرد. حالت کنترل چند  ریموت کنترل

به طور همزمان استفاده شود و خلبانان را قادر می سازد تا به طور موثر  پهپادمی تواند برای هماهنگ کردن عملکرد چندین  کنترل

 4تا  این پهپاد ریموت کنترلریموت استفاده شوند.  انرژیکار کنند. هم باتری داخلی و هم باتری خارجی می توانند برای تامین 

 .ریزی شده استبرنامهساعت کار می کند که آن را برای عملیات طولانی و با شدت بالا ایده آل 
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 هایلایت ویژگی ها

 T30 دارای طراحی ساختار تاشو چهار ضلعی جدید برای تا شدن سریع و ذخیره سازی آسان است. حسگرهای تشخیص تاشو که در

را قادر می سازند تا مکانیزم تاشو را به صورت خودکار بررسی کند تا اطمینان حاصل شود که  پهپادبازوهای قاب تعبیه شده اند، 

آنبورد استفاده  D-RTKزمانی که با  .کندمتری پشتیبانی مییابی در سطح سانتیاز موقعیت پهپادبازوها به درستی باز شده اند. این 

های کند. کاربران به لطف دوربینمغناطیسی ایجاد می نویزهای برابر تداخل مقاومت قوی در ه،شود، در حالی که فناوری دو آنتنمی

FPV  دارند. پهپاددوگانه، دید واضحی از جلو و عقب 

 عملیاتیبه طور خودکار به یک مسیر  این پهپاد، یاست. در مسیریابی اتصال یروز شده شامل مسیریابی اتصالعملیاتی مسیر بحالت 

گذاری کنند و همچنین نقاط اتصال را برای را علامت، موانع پهپادریزی میدانی برای توانند در طول برنامهباز می گردد. کاربران می

 اضافه کنند تا در طول مسیر اتصال به مسیر کار برگردد.  پهپاد

استفاده کرد و عملیات را برای کاربران آسان تر از می توان برای افزودن نقاط مرزی و موانع در برنامه ریزی میدانی  crosshairاز 

و اعمال آنها در مزارع، بارورسازی با نرخ متغیر را انجام  ریموت کنترلمی تواند با وارد کردن نقشه های نسخه به  پهپاد. کردهمیشه 

 دهد.

رادار می تواند زاویه یک شیب  الت هایکند. حمیتامین های جلو، عقب ارائه تثبیت ارتفاع را در جهت تشخیص مانعسیستم رادار 

های عملیات را تشخیص دهد و به طور خودکار برای حفظ فاصله یکسان با سطح حتی در زمین های کوهستانی تنظیم شود. در حالت

Route  وB Route-Aریزی کند. تواند به طور موثر موانع را تشخیص داده و مسیری را برای دور زدن فعال موانع برنامه، رادار می

دور زدن مانع به طور پیش فرض غیرفعال است و باید در برنامه فعال شود. سیستم پاشش به پمپ های پیستونی و یک گیج سطح 

اختیاری ارائه می دهد که  30T Orchard پاششیک بسته  DJIهز شده است. مایع پیوسته برای ارائه پاشش یکنواخت و دقیق مج

تغییر دهند. هنگام استفاده از پکیج و فناوری منحصربفرد هدف گیری  Orchardرا به پیکربندی  T30به کاربران امکان می دهد 

 ارآمدتر انجام شود.می تواند به سایبان های ضخیم نفوذ کند تا عملیات سمپاشی دقیق تر و ک DJ ،30Tشاخه 
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 آماده سازی پهپاد

  
  .ابتدا قفل بازو ها را باز کرده سپس با رعایت احتیاط، بازوهای پهپاد را باز کنید

  
 باتری دستگاه را با شکیبایی متصل کنید. )بصورت ریلی( پروانه ها را طبق شکل باز کنید

 

 توجه* 

  خاموش است باتری را  پهپادقرار داده شده است. فقط زمانی که  پهپاداطمینان حاصل کنید که باتری به طور محکم در

 وارد یا خارج کنید.

 .برای خارج کردن باتری، گیره را فشار داده و نگه دارید و باتری را بلند کنید 

  بازوهایM3  وM5  را به دنبال بازوهایM2  وM6  تا کنید و مطمئن شوید که بازوها در گیره های ذخیره سازی در دو

را به آرامی بلند کرده  M4و  M1قرار گرفته اند. در غیر این صورت ممکن است بازوها آسیب ببینند. بازوهای  پهپادطرف 

 و پایین بیاورید تا ساییدگی و پارگی کاهش یابد.
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 RTKنصب 

 
 

 برای برنامه ریزی منطقه، RTKهنگام استفاده از روش برنامه ریزی 

 متصل کنید. ریموت کنترلروی  USB-Aرا به پورت  RTKدانگل 

 

 

 

 تنظیم آنتن ها

 
تحت تأثیر موقعیت آنتن ها قرار می گیرد. برای اتصال بهینه  ریموت کنترلآنتن ها را بلند کرده و تنظیم کنید. قدرت سیگنال 

 درجه باشد. 180درجه یا  80 ریموت کنترلو پهپاد، مطمئن شوید که زاویه بین آنتن ها و پشت  ریموت کنترلبین 
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 بازبینی پهپاد

 
 

 پروانه ها (1

 موتور (2

 (ESCsاسپید کنترلر ها ) (3

 6و  2بر روی بازوی نمایشگر جلویی  (4

 بازوها (5

 سنسور تشخیص باز یا بسته بودن بازوها (6

 شیلنگ محلول (7

 آبپاش ها (8

 نازل ها (9

 سِلِنوئیدها (10

 جلو و عقب رادار دیجیتال (11

 رادار دیجیتال کنترل ارتفاع (12

 سینک های حرارتی (13

 سنسور سطح مایع (14

 مخزن (15

 محفظه باتری (16

 جلو FPVدوربین  (17

 عقب FPV دوربین (18

 ها پایه (19

 اطلاعات دوربینتبادل آنتن های  (20

 آنبورد D-RTKاطلاعات  تبادلدوربین های  (21

 4و  1بر روی بازوی  نمایشکر وضعیت پهپاد (22

 5و  3عقبی پهپاد بر روی بازوی  نمایشکر (23
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 بازبینی ریموت کنترل
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 پهپاد

 پروفایل پهپاد

برای ارائه حالت های عملیاتی متعدد برای کاربردهای مختلف استفاده می  هارپیااز یک کنترلر پرواز صنعتی اختصاصی  پهپاداین 

را  جهت پایینزمین و دور زدن موانع را در جهات افقی و همچنین سنجش موانع در  مسیریابی، تشخیص مانعکند. سیستم رادار 

یگری مانند از سرگیری عملیات، حفاظت از داده های سیستم، هشدار خالی بودن مخزن، به عملکردهای د پهپادفراهم می کند. این 

 مجهز شده است.)بازگشت به مبدا(  RTH، هشدار سطح باتری پایین و هشدار تغییر ولتاژ

 

 حالت های پرواز

در برنامه فعال است، کاربران می توانند با جابجایی کلید  Aپرواز می کند. هنگامی که حالت  Pبه طور پیش فرض در حالت  پهپاد

 ، بین حالت های پرواز جابجا شوند.ریموت کنترلحالت پرواز روی 

قوی  GNSSبرای موقعیت یابی استفاده می کند. هنگامی که سیگنال  RTKیا ماژول  GNSSاز  پهپاد :P (Positioning)حالت 

فعال است و انتقال دیفرانسیل داده قوی است،  RTKبرای موقعیت یابی استفاده می کند. هنگامی که ماژول  GNSSاز  پهپاداست، 

ضعیف باشد یا زمانی که قطب نما تداخل داشته  GNSSموقعیت یابی در سطح سانتی متر را فراهم می کند. هنگامی که سیگنال 

 برمی گردد. Aباشد، به حالت 

فقط با استفاده از فشارسنج می تواند ارتفاع را حفظ کند. سرعت  پهپادبرای موقعیت یابی استفاده نمی شود و  A :(Attitude) حالت

 به محیط اطراف آن مانند سرعت باد بستگی دارد. Aپرواز در حالت 

 هشدار حالت نگرش

ر محیط اطراف خود قرار می گیرد که ممکن نمی تواند خود را در موقعیت مکانی قرار دهد و به راحتی تحت تأثی پهپاد، Aدر حالت 

 استفاده کنید. ریموت کنترلاز  پهپاداست منجر به جابجایی افقی شود. برای موقعیت یابی 

ضعیف است  GNSSممکن است دشوار باشد. از پرواز در فضاهای محدود یا مناطقی که سیگنال  Aدر حالت  پهپادمانور دادن 

را  پهپادمی شود که منجر به خطرات احتمالی پرواز می شود. در اسرع وقت  Aوارد حالت  پهپادخودداری کنید. در غیر این صورت، 

 در مکانی امن فرود آورید.

 

 عملیاتیحالت های 

 را ارائه می دهد. +M و  Route ،A-B Route ،Manualحالت های عملکرد  این پهپاد

 :Route مسیرحالت عملیات 
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ریزی عملیات هوشمند داخلی از سیستم برنامه Harpia T30گیری ناحیه کار و موانع و پیکربندی تنظیمات، برنامه پس از اندازه

کند. کاربران می توانند پس از برنامه ریزی یک فیلد، عملیات را فراخوانی برای تولید مسیر کار بر اساس ورودی کاربر استفاده می

های نسخه در به طور خودکار عملیات را آغاز می کند و مسیر کار برنامه ریزی شده را دنبال می کند. هنگامی که نقشه پهپادکنند. 

دهد. با نرخ متغیر را انجام می ها، پاششه به اطلاعات موجود در نقشهبا توج پهپادشوند، ریزی یا ویرایش مزرعه اضافه میطول برنامه

هوشمند، از سرگیری عملیات، تثبیت ارتفاع، اجتناب از مانع، و دور زدن مانع در حالت عملیات  دار تغییر ولتاژهشمسیریابی اتصال، 

برای  یابیو سرعت پرواز استفاده کنید. حالت عملیات مسیر پاششبرای تنظیم مقدار  مذکور مسیر در دسترس هستند. از برنامه

 توصیه می شود. پاششمناطق بزرگ 

 شهوارد کردن نق

 با نرخ متغیر انجام شود. اتصال از راه دورکنید تا  ریموت کنترل وارد وارد در راابتدا نقشه 

 ذخیره کنید. microSDرا در کارت  Harpia T30برنامه ریزی شده نسخه . 1 

بروید. فایل ها را در پنجره درخواست شده  Haroia T30وارد کنید، به صفحه اصلی در  در ریموت کنترلرا  microSD. کارت 2

 .تایید را بزنیدانتخاب کنید و 

 

 نقشه گیری مزرعه

 راه بروید RTKبا 

هنگام برنامه ریزی مسیر و دقت کنید  یکی از روش های نقشه گیری می باشد برای ثبت اندازه گیری ها RTKراه رفتن با دانگل 

 خاموش است. پهپادپرواز، مطمئن شوید که 

 .قرار دارد ریموت کنترلروی  RTK. مطمئن شوید که دانگل 1

 غیرفعال است. USBرا روشن کنید، انگشت خود را از بالای صفحه بکشید و مطمئن شوید که  ریموت کنترل. 2

 را انتخاب کنید. Walk with RTKضربه بزنید و  Plan Field. به صفحه اصلی برنامه بروید، روی 3

صبر کنید تا نوار وضعیت سیستم در گوشه اندکی ضربه بزنید.  RTKروی  RTKروید، برای انتخاب منبع ب بخش تنظیمات. به 4

 در حال استفاده است. RTKسمت چپ بالای صفحه سبز شود که نشان می دهد موقعیت یابی 

 ریموت کنترلرا روی  C2ضربه بزنید یا دکمه  Add Waypoint C2در امتداد مرز ناحیه کار راه بروید و روی  ریموت کنترل. با 5

 فشار دهید. چرخشدر نقاط 

 هر گونه مانع را علامت بزنید:توجه داشته باشید که . 6

از یکی از دو روش زیر برای علامت گذاری موانع در داخل یا خارج از یک میدان هدف استفاده کنید. هنگام برنامه ریزی مسیر اتصال 

 برای مسیریابی اتصال، از موانعی که در خارج از منطقه وظیفه در طول برنامه ریزی میدانی مشخص شده اند، اجتناب می شود. برای 
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در امتداد مرز و اضافه کردن نقاط راه در هر گوشه از میدان ادامه دهید.  ریموت کنترلرا با راه رفتن با  کار محیط. اندازه گیری 7

ضربه بزنید. این اپلیکیشن یک مسیر پروازی را با توجه  Doneگذاری شدند، روی گیری شد و همه موانع علامتوقتی میدان اندازه

 به محیط و موانع میدان تولید می کند.

. افزودن نقشه: روی صفحه ضربه بزنید و یک نقشه را از لیست برای پیش نمایش انتخاب کنید. هر ناحیه از میدان روی نقشه با 8

رنگی مطابق با مقدار مواد نمایش داده می شود. برای اعمال نقشه انتخابی در فیلد موجود در نقشه، روی بله ضربه بزنید. کاربران 

 یا قبل از انجام عملیات، یک نقشه اضافه کنند. بخشویرایش یک توانند هنگام همچنین می

 فعال باشد، می توان نقاط کالیبراسیون را اضافه کرد. بخش تنظیماتدر  Rectify Offset. هنگامی که 9

 صفحه ضربه بزنید.روی بر به محل هر نقطه کالیبراسیون بروید. روی نقطه کالیبراسیون  ریموت کنترلافزودن نقطه کالیبراسیون: با 

مسیر پرواز ناشی از اختلاف موقعیت استفاده می شود. حداقل یک علامت مشخصه  کنترل جهت گیرینقاط کالیبراسیون برای 

موجود را به عنوان نقطه مرجع ثابت برای کالیبراسیون هنگام اجرای همان عملیات انتخاب کنید. اگر هیچ یک در دسترس نیست، 

 مانند یک پایه فلزی استفاده کنید. باشد ابل شناساییاز یک شی به راحتی ق

 قدم زدن دور محیط کاری

برای اندازه گیری قدم بزنند. هنگام برنامه ریزی مسیر پرواز، مطمئن  ریموت کنترلکاربران باید در امتداد محیط عملیاتی یا موانع با 

 خاموش است. پهپادشوید که 

 را انتخاب کنید. Walk with RCضربه بزنید و  Plan Fieldروی و را روشن کنید  ریموت کنترل. 1

متر متفاوت باشد. مراحل باقیمانده را با راه رفتن  2-شود. دقت موقعیت یابی ممکن است تا +/ ترقوی GNSS. صبر کنید تا سیگنال 2

 تکمیل کنید. Walk with RTKهای مشابه در بخش و به دنبال دستورالعمل ریموت کنترلبا 

 پهپادز پروا

برای اضافه کردن نقاط بین مسیر برای  ریموت کنترلرا به موقعیت های مورد نظر پرواز دهند و از برنامه یا  پهپادکاربران می توانند 

 ترسیم مناطق و اندازه گیری موانع استفاده کنند.

 را روشن کنید. پهپادشوید و سپس افزار نرمرا روشن کنید، وارد  ریموت کنترل. 1

های مشابه در مراحل باقیمانده را با انجام دادن دستورالعمل رده ورا انتخاب ک Fly the Aircraftضربه بزنید و  Plan Field. روی 2

 انجام دهید. پهپادبا  Walk with RTKبخش 
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 افزارنرم

، ریموت کنترلدر  microSDیا ذخیره داده ها در کارت پهپاد . قبل از اشتراک گذاری داده های برنامه ریزی شده در پلت فرم 1

 را برای برنامه ریزی میدانی مطالعه کنید. افزاردر نرمحتماً راهنمای کاربر 

 . استفاده از داده های برنامه ریزی2

 :آ. دانلود از پلتفرم

. داده های مورد نظر را را انتخاب کنیدبروید و برای همگام سازی داده ها افزار نرمبرای مشاهده داده ها در پلتفرم، به صفحه اصلی 

 انتخاب کنید. نقشهبرای ویرایش 

 microSDکارت  . وارد کردنب

 قرار دهید. سپس به صفحه اصلی ریموت کنترلروی  microSDدر کارت  افزارنرمرا با داده های برنامه ریزی از  microSDکارت 

مدیریت در صفحه اصلی بخش بروید. داده ها را در پنجره درخواست شده انتخاب کرده و وارد کنید. برای مشاهده داده ها، به  برنامه

 داده های مورد نظر را برای ویرایش فیلد انتخاب کنید. رفته و بروید

 ویرایش میدانی

 یش شوید.روی نقشه روی صفحه ضربه بزنید تا وارد وضعیت ویرا Field Editingروی 

 . نقاط راه را ویرایش کنید1

 حرکت: یک بار روی نقطه بین ضربه بزنید و سپس برای حرکت بکشید.

ضربه بزنید.  Fine Tuningو روی دکمه های  Field Editingدر  Waypointsتنظیم دقیق: روی نقطه بین راه ضربه بزنید. در تگ 

 برای جابجایی بین نقاط مختلف، روی قبلی یا بعدی ضربه بزنید.

 نید تا یک نقطه انتخابی حذف شود.ضربه بزنید یا دو بار روی نقطه بین ضربه بز Waypointsحذف: روی نماد موجود در برچسب 

 تنظیم مسیر. 2

 ا می توان بر روی نقشه تنظیم کرد:پارامترهای زیر ر

روی نماد نزدیک مسیر ضربه بزنید و بکشید تا جهت پرواز مسیر برنامه ریزی شده را تنظیم کنید. روی نماد ضربه بزنید جهت مسیر: 

 تا منوی تنظیم دقیق نمایش داده شود و تنظیم کنید.

شیه ایمنی حا Widen Overall Marginتنظیم کرد. Field Editingدر تنظیمات  Route گزینهپارامترهای زیر را می توان تحت 

ضربه بزنید. فاصله مسیر:  Nextیا  Previousهای مختلف، روی جایی بین لبه. برای جابهمی کندرا بین مسیر و لبه میدان تنظیم 

 پهپاد. اگر تنظیم فاصله مسیر خودکار در تنظیمات پیشرفته در قسمت تنظیمات می کندفاصله مسیر بین دو خط همسایه را تنظیم 

فعال باشد، پس از اینکه کاربران مقدار فاصله را تنظیم کردند، تنظیم دقیق به طور خودکار اعمال می شود. این باعث می شود مسیر 
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متفاوت  مقادیر ورودی انتخاب شده توسط کاربربرای منطقه کاری مناسب تر باشد. مقدار فاصله نمایش داده شده ممکن است کمی با 

 باشد.

 ه مانع: حاشیه ایمنی بین مسیر و لبه مانع را در این بخش می توان تنظیم کرد.فاصله ایمنی لب

اسپری می کند.  مزرعهپس از تکمیل مسیر اصلی، به پرواز در می آید و در اطراف مرز  پهپادمسیر مرزی خودکار: پس از فعال شدن، 

تکمیل شده است، انجام می دهد. مسیر مرزی را می توان  اقدام از پیش تعیین شده را برای زمانی که مسیر وظیفه پهپادپس از آن، 

در صورت  پهپاددر جهت عقربه های ساعت یا خلاف جهت عقربه های ساعت تنظیم کرد. صعود با سرعت کم: هنگامی که فعال باشد، 

د و به پوشش گیاهی آسیب پرواز با سرعت کم با مقدار ارتفاع از پیش تعیین شده صعود می کند تا فاصله ایمن از زمین را حفظ کن

معمولاً هنگام چرخش در یک مسیر کاری با سرعت کم پرواز می کند. پس از بازگشت سرعت پرواز به حالت عادی،  پهپادنرساند. 

 به طور خودکار فرود می آید. پهپاد

 موانع تنظیم. 3

را دنبال کنید تا نقاط اضافه شده در اطراف مانع را ویرایش کنید. برای  Edit Waypointsهای برای موانع چند ضلعی، دستورالعمل

ای، روی مرکز دایره ضربه بزنید تا مانع را انتخاب کنید و برای تنظیم موقعیت آن را بکشید. نقطه قرمز رنگ دور مانع را موانع دایره

 انتخاب کرده و برای تنظیم شعاع بکشید. 

ق تر باید از حالت هاشور خورده استفاده کرد که این کار مستلزم انتخاب نقشه منبع در حالت دولایه *توجه: برای ترسیم نقشه دقی

 ای می باشد. برای این کار باید طبق روش زیر عمل کنید:

 تنظیم نقاط مرزی. 4

در مرکز صفحه نمایش آ. بخش هاشور را انتخاب کرده که در سمت راست تصویر نشان داده شده است که بعد ا انتخاب ابن حالت 

 داده می شود.

نقشه منتخب را به درون  سپساین حالت را برگزید  توانتخاب کرده که در بخش نوع نقاط می نقطه، مانع یا محیط نقشه را انب. 

 حالت هاشور خورده کشیده و تنظیمات لازم را انجام دهید.

 . اضافه کردن نقشه های پیش فرض5

مرکزیت یک مثبت( را انتخاب کرده که با این کار تمامی فاکتور های موجود در نقشه وابسته به جنس خود علامت مکان )دایره با 

 تغییر رنگ پیدا می کنند. با انتخاب گزینه بله این نسخه پیش فرض را برای نقشه خود اعمال کنید.

و پارامتر  گزینه مورد نظر را انتخاب کنید (Corp) را زده و در بخش نوع محصول (Back) . پس از انجام گزینه بالا دکمه برگشت6

 های مورد انتخاب خود را پیکر بندی کنید.
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 عملکرد دستورالعمل ها

 . ریموت کنترل را روشن کنید.1

 . در نرم افزار به بخش دستورات اجرایی رفته و گزینه دستورالعمل ها را انخاب کنید.2

 برگزینید.زمینه را  نوعدر بخش گزینه ها عبارت . 3

 علامت موقعیت را مرکزیت صفحه ت=انتخاب کرده و گزینه پیش فرض را انتخاب کنید.. 4

 را انتخاب کرد و مسیر عملیات پروازی و مرز کاری را مشخص کنید. Waypoint editگزینه  Editدر بخش . 5

 را انتخاب کنید.  Invokeگزینه . 6

البته این درصورتی  د،از دکمه های تنظیم دقیق تنظیم کنضربه بزنید تا موقعیت مسیر را با استفاده  Move Flight Route. روی 7

را در پهپاد در قسمت تنظیمات فعال باشد،  Rectify Offset. اگر باشدتنظیمات غیرفعال  در قسمت Rectify Offset است که

 انتخاب کنید Rectify Aircraft Positionسپس  Rectify Offsetوی یکی از نقاط کالیبراسیون از قبل تنظیم شده قرار دهید، ر

. توصیه بازگرددسازد تا به طور خودکار و ایمن دوباره به یک مسیر کاری را قادر می پهپاد ،ضربه بزنید. مسیریابی اتصال OKو روی 

کنید. کاربران می توانند نقاط اتصال را در صورت می شود در طول برنامه ریزی میدانی، تمام موانع خارج از منطقه را علامت گذاری 

لزوم برای تغییر مسیر اتصال برای دور زدن موانعی که در طول برنامه ریزی میدانی مشخص نشده اند، اضافه کنند. برای اطلاعات 

 بیشتر به توضیحات زیر مراجعه کنید.

 .کنید Start سپسضربه بزنید و  OKروی  رده و. پارامترهای عملیات را تنظیم ک8

، ارتفاع و سرعت برخاست RTH Speedو  Connection Routingو  RTH Altitudeو  Connection Routing. با تنظیم 9

 را برای بلند شدن حرکت دهید و شروع به سمپاشی کنید. استیک پروازخودکار مناسب را تنظیم کنید، 

تحت ارزیابی خودکار پیش از انجام عملیات و تنظیمات پهپاد تنظیم را می توان  RTH*توجه: مسیریابی اتصال، ارتفاع و سرعت 

 کرد. اگر در یک مکان تنظیم شود، به طور خودکار در مکان دیگر نیز به روز می شود.

 :توجه*

 دیکن میکار تنظ طیو ارتفاع برخاست خودکار مناسب را با توجه به مح دیفقط در مناطق باز پرواز کن. 

 ستیرا در ل اتیعمل دیشود. شما با یبه طور خودکار لغو م اتیشوند، عمل یراه انداز اتیموتورها قبل از شروع عمل اگر 

 .( فرا بخوانیدTasks) فیوظا

 ریدر طول مس تغییرنقطه  نیخود را در جهت اول ریکند و مس یپرواز م ریبه سمت نقطه شروع مس پهپاداز شروع،  پس 

 کنترل کنند. در حال حرکت را پهپادکنترل،  استیک قیتوانند از طر یکاربران نم ات،یعمل نیکند. در ح یپرواز قفل م

 کند. کند، اما در حین پرواز در طول مسیر به طور اتوماتیک اسپری میدر حین پرواز در فواصل مسیر اسپری نمی پهپاد

 کنند. میرا در برنامه تنظ یاهیپوشش گ یسرعت پرواز و ارتفاع بالا ،یتوانند مقدار اسپر یکاربران م
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 را ثبت  توقفشود و نقطه  یشناور م پهپادکنترل متوقف کرد.  استیکحرکت دادن  یتوان با کم یرا م پروازی اتیعمل کی

 Executing inدوباره آن را از تگ  ات،یادامه عمل یکنترل کرد. برا یرا به صورت دست پهپادتوان  یکند و سپس م یم

. هنگام ردیگ یرا از سر م اتیو عملگشت می کند رب توقفبه طور خودکار به نقطه  پهپاد که در این حالت دیکنانتخاب 

 .)عدم وجود مانع(دیتوجه کن پهپاد یمنیبه ا توقفبازگشت به نقطه 

 کنند. میدهد در برنامه تنظ یانجام م اتیپس از اتمام عمل پهپادرا که  حالتیتوانند  یم کاربران 

 

 

  یاتصالمسیریابی 

که در  با موانع ای اتصال پهپاد را از موقعیت فعلی خود به مسیر عملیاتی برمی گرداند و به طور خودکار از هرگونه برخوردمسیریابی 

را  یعملیات در حین برنامه ریزی میدانی علامت گذاری شده است جلوگیری می کند. کاربران می توانند نقاط اتصال مسیرخارج از 

از آنها عبور کند تا موانعی را که در طول برنامه ریزی میدانی مشخص نشده اند دور  یابیمسیراتصال باید در  پهپاداضافه کنند که 

 در دسترس است. (Routing operation) مسیریابی فقط در حالت عملیات مسیراتصال بزند. 

د. پس از ورود یا از نعلامت گذاری شو عملیاتی. توصیه می شود در طول برنامه ریزی میدانی، تمام موانع داخل یا خارج از منطقه 1

به طور خودکار روی نقشه نمایش داده می  Connection Routing، مسیر اتصال محاسبه شده توسط Routeسرگیری عملیات 

 شود.

 Addتا خط متقاطع در موقعیت مورد نظر قرار گیرد و روی  ترسیم کنیدای ویرایش میدانی، نقشه را بر crosshair. مشابه عملکرد 2

Connection Point  .ضربه بزنید. برای حذف، روی یک نقطه اتصال دو بار ضربه بزنید. چندین نقطه اتصال را می توان اضافه کرد

 از خواهد کرد.از طریق تمام نقاط اتصال به ترتیب اضافه شده پرو پهپاد

 RTH Speedو  Connection Routingو  RTH Altitudeو  Connection Routingضربه بزنید،  Startو سپس  OK. روی 3

را حرکت دهید تا عملیات شروع شود. مسیریابی اتصال و ارتفاع  استیک پروازیتنظیم کنید و  Pre-Task Auto Checkرا در 

RTH و سرعت  یو مسیریابی اتصالRTH  تنظیم کرد. پهپادرا نیز می توان در تنظیمات 

 در طول مسیر از طریق هر نقطه اتصالی که در طول مسیر مشخص شده است پرواز می کند. پهپاد. 4

 

 A-B Route یحالت مسیر عملیات

، پهپاد در مسیری از پیش برنامه ریزی شده حرکت می کند. از سرگیری عملیات، حفاظت از داده A-B Routeدر حالت عملیات 

ها، تثبیت ارتفاع، اجتناب از مانع، و عملکردهای دور زدن خودکار مانع ماژول رادار در این حالت موجود است. از برنامه برای تنظیم 

برای مناطق عملیاتی بزرگ، مثلثی یا مستطیلی توصیه می  A-B Route کاریسرعت پرواز و مقدار اسپری استفاده کنید. حالت 

 شود.
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 مسیر عملیات

در امتداد یک مسیر زیگزاگ مربعی برنامه ریزی شده حرکت می کند. در شرایط کاری بهینه،  Bو  A تغییرپس از ثبت نقاط  پهپاد

فاصله یکسانی از پوشش گیاهی را حفظ می کند.  پهپادعملکردهای اجتناب از مانع و دور زدن خودکار مانع در دسترس هستند و 

نامه تنظیم کرد. اگر کاربران بعد از ثبت نقاط، عنوان را طول خطوط نقطه چین که فاصله مسیر نامیده می شود را می توان در بر

و  Aتنظیم کنند، زوایای چرخش برای نقاط عطف مسیر عملیات مطابق با عنوان از پیش تعیین شده برای نقاط  Bو  Aبرای نقاط 

B تغییر می کند. شکل مسیر عملیات نیز تغییر می کند. به عنوان مثال، به عنوان مسیرL'  و مسیرR'  :در شکل زیر 

 

 
 Rو  Lمسیر 

 
 R 'و L  'مسیر

 

 عملکرد روش

 : توجه *

 را همیشه حفظ کنید. پهپاد (VLOSحفظ خط دید )
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 باشد. خطر آفرینممکن است  A-B روشقوی است. در غیر این صورت،  GNSSمطمئن شوید که سیگنال 

است،   RTKیا مسیر دستی  GNSSمسیر دستی  رو حالت قوی وجود دارد و نمایشگر روی صفحه GNSSهنگامی که سیگنال 

 ارتفاع ایمن پرواز دهید به اینصورت که: پهپاد را بادستی( قرار دهید.  عملیاتحالت ) Mرا روی  عملیاتدکمه سوئیچ حالت 

 شوید A-B. وارد حالت عملیات 1

 A-Bبروید، روی دکمه سوئیچ حالت عملیات در گوشه سمت چپ بالا ضربه بزنید و حالت عملیات  Operation Viewدر برنامه به 

 را انتخاب کنید.

 را به ترتیب ثبت کنید Bو  A. نقاط 2

 Aو روی نقطه  در هوا پهپاد را معلق نگه داریدنشان داده شده است پرواز دهید،  Bیا  Aرا به نقطه شروع که به عنوان نقطه  پهپاد

پس از ثبت  Bیا  Aرا فشار دهید. نقطه  ریموت کنترلروی صفحه ضربه بزنید یا دکمه از پیش تنظیم شده قابل تنظیم روی  B یا

تنظیم  Aباید پس از ثبت نقطه  Aتنظیم شود، عنوان نقطه  Bیا  Aنقاط شروع روی نقشه ظاهر می شود. اگر لازم است عنوان نقطه 

 تنظیم کنند.به طور دلخواه  Bرا ضبط کرده و عنوان را برای نقطه  Bشود و سپس نقطه 

 .نیدرا ثبت ک Bو  Aنقاط  یدمتر بر ثانیه باشد، نمی توان 0.4بالاتر از  پهپاداگر مخزن اسپری خالی باشد یا سرعت پرواز *توجه: 

 متر باشد. 1 بیش از Bو  Aثبت کنید و فاصله بین نقطه  Bرا قبل از نقطه  Aدقت کنید که نقطه 

 Bبه روز شود، نقطه  Aبه موقعیت جدیدی برای ثبت به روز رسانی کنید. توجه داشته باشید که اگر نقطه  پهپادرا با پرواز  Bنقطه 

 نیز باید باشد.

 را موازی با یک طرف منطقه اسپری چند ضلعی نگه دارید. Bتا  Aبرای عملکرد بهینه، توصیه می شود جهت نقطه 

  Bو  Aتنظیم برای نقطه . 3

اشاره  Bیا  Aبه سمت نقطه  پهپادعنوان  روی صفحه را انتخاب کنید. Adjust A or B Heading، روی Bیا  Aپس از ثبت نقطه 

ضربه بزنید تا عنوان فعلی  Adjust A or B Headingدارد که با یک خط نقطه چین روی صفحه نشان داده می شود. دوباره روی 

درجه در سمت چپ یا  30را نمی توان در محدوده  B، نقطه Aتنظیم شود. پس از تنظیم عنوان برای نقطه  Bیا  Aبرای نقطه 

 (باید در حالت تقریبی موازی قرار گیرد)راست خط نقطه چین که نشان دهنده عنوان است، ثبت کرد. 

 را تنظیم کرد. Bیا  Aدرجه بر ثانیه باشد، نمی توان عنوان نقطه  15بالاتر از  پهپادزمانی که سرعت چرخش مسیر *توجه: 

 مسیر را انتخاب کنید. 4

در گوشه  Change Directionمی کند. روی  ایجادرا  Route Rیا  Route R، برنامه به طور پیش فرض Bو  Aپس از ثبت نقطه 

 بروید.  'Route Lیا  Route Lسمت راست پایین صفحه ضربه بزنید تا به 
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 را تنظیم کنید محلول پاشی پارامترهای عملیات. 5

در سمت چپ صفحه ضربه بزنید تا مقدار اسپری، سرعت پرواز، فاصله مسیر و ارتفاع بالای  Parameter Configurationروی 

پوشش گیاهی را تنظیم کنید. در شرایط کار بهینه، ماژول رادار به طور خودکار شروع به کار می کند و پس از انجام عملیات، فاصله 

 و پوشش گیاهی را حفظ می کند. پهپادپاشش بین 

پارامتر های عملیاتی حین کار انجام پذیر نیست. برای این کار ابتدا به حالت دستی تغییر روش داده سپس نوع پارامتر *توجه: تغییر 

 خود را اعمال کنید.

 کار. روش 6

 استیک های کنترل کننده را به سمت گوشه و داخل )هم زمان( هدایت کنید تا پهپاد روشن شود.

 : توجه *

  اگر پس از ثبت نقاطA  وB پهپاد را بیش از پنج متر از نقطه ،B  ،دور کنیدResume  در گوشه سمت راست پایین صفحه

 پرواز می کند تا عملیات را انجام دهد. Bضربه بزنید، و پهپاد به طور خودکار به نقطه  Resumeظاهر می شود. روی 

  اگر سیگنالGNSS  در حین عملیات ضعیف باشد، پهپاد وارد حالتAttitude  می شود و از حالت عملیاتA-B Route 

 می توان عملیات را از سر گرفت. GNSSخارج می شود. با احتیاط از پهپاد استفاده کنید. پس از بازیابی سیگنال 

  اگر در حین کار دکمهA  یاB  متر بر ثانیه است، داده های نقاط  0.3را فشار دهید در حالی که سرعت پرواز پهپاد کمتر از

A  وB یر فعلی پاک می شوند و پهپاد در جای خود معلق می شود.مس 

 :توجه 

 حالت اتوماتیک( کنترل در طول عملیات کنترل کنند. استیکنمی توانند حرکت پهپاد را از طریق  اپراتور( 

  های کنترل برای کنترل پهپاد در حالت عملیات  استیکهنگام استفاده ازA-B Routeپهپاد به طور خودکار به حالت ، 

. برای از سرگیری عملیات، روی شودمی  معلقو سپس  انجام می دهدمربوطه را  یعملیات دستی می رود، رفتار پرواز

Resume از سر می گیرد.  رادر مسیر عملیاتی خود  روی صفحه ضربه بزنید. پهپاد پرواز 

  در طول عملیات، پهپاد هنگام پرواز در مسیر موازی با خطA  تاB صرفه خویی در مصرف  اسپری نمی کند، مایعی را(

 ، اما در حین پرواز در سایر قسمت های مسیر، به طور خودکار مایع را پاشش می کند.محلول(

 

 حالت عملیات دستی

را انتخاب کنید تا وارد حالت عملیات دستی شوید. در این حالت می  Mدر برنامه ضربه بزنید و  عملیاتروی دکمه سوئیچ حالت 

را کنترل کنید، مایع را از طریق دکمه اسپری ریموت کنترل کنید و میزان اسپری را از طریق صفحه تنظیم  پهپادتوانید تمام حرکات 
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مانی ایده آل است که منطقه عملیاتی مراجعه کنید. حالت عملکرد دستی ز لاعات بیشتر به کنترل سیستم پاششکنید. برای اط

 کوچک باشد.

 Manual Plus حالت عملیات دستی پلاس

شوید. در این  Manual Plusرا انتخاب کنید تا وارد حالت عملکرد   +Mروی دکمه سوئیچ حالت عملیات در برنامه ضربه بزنید و 

متر بر ثانیه است )قابل تنظیم در برنامه(، هدینگ قفل است و تمام حرکات دیگر به صورت  7 پهپادحالت، حداکثر سرعت پرواز 

دکمه های مربوطه روی صفحه غیرفعال کنند.  ،را در تنظیمات پارامترها  +Mدستی قابل کنترل است. کاربران می توانند قفل عنوان 

هنگام شتاب به جلو، عقب یا مورب به  پهپاد. است به چپ یا راست پهپادبرای هدایت  ریموت کنترلیا دکمه های قابل تنظیم روی 

ف، اسپری نمی کند. عملکرد دستی پلاس برای مناطق عملیاتی با شکل نامنظم اطراطور خودکار پاشش می کند، اما هنگام پرواز به 

 ایده آل است.

 توجه: *

  تنظیم مقدار، به حالت عملکرد دستی بروید، سپس به حالت فاصله بین مسیرها را نمی توان در حین کار تنظیم کرد. برای

 عملکرد دستی پلاس برگردید.

 .میزان اسپری به طور خودکار با توجه به سرعت پرواز تنظیم می شود 

 .در این اپلیکیشن، کاربران می توانند میزان اسپری، سرعت پرواز و ارتفاع بالای پوشش گیاهی را تنظیم کنند 

 

 تاز سرگیری عملیا

را ثبت می کند. عملکرد از سرگیری عملیات به شما  توقفیک نقطه  پهپاد، A-Bهنگام خروج از یک مسیر یا یک عملیات مسیر 

امکان می دهد تا یک عملیات را موقتاً متوقف کنید تا مخزن اسپری را دوباره پر کنید، باتری را تغییر دهید یا به صورت دستی از 

 از سر بگیرید. توقفموانع اجتناب کنید. پس از آن، عملیات را از نقطه 

های حالتدر  توقفقوی باشد، یک نقطه  GNSSثبت کنند. اگر سیگنال  توقفرا به عنوان نقطه  پهپادکاربران می توانند موقعیت یک 

 ثبت می شود. A-B Routeیا  Routeزیر در طول عملیات 

 A-Bر طول عملیات در پایین سمت راست صفحه ضربه بزنید. توجه: ضربه زدن روی دکمه پایان د Endیا  Pause. روی دکمه 1

Route  عملیات بلافاصله پایان می یابد و نمی توان آن را از سر گرفت. این اقدامرا ثبت کند.  توقفنقطه  پهپادباعث نمی شود 

2 .RTH .بازگشت به مبدا پرواز( را راه اندازی کنید( 

 .کنید سوئیچدکمه مکث را . 3

 دهید. حرکت ریموتروی  را در هر جهت دلخواه استیک کنترل. 4

 می کند و وارد حالت اجتناب از مانع می شود. توقف پهپادمانع شناسایی شد.  در صورتی که. 5
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 .ایجاد می شود ،از مانع فعال استاجتناب  عملگر. خطای ماژول رادار زمانی که 6

 به حد مسافت یا ارتفاع خود می رسد. پهپاد. 7

 . مخزن خالی.8

خارج می شود. آخرین  A-B Routeیا  Routeشده و از عملیات  Attitudeوارد حالت  پهپادضعیف باشد،  GNSS. اگر سیگنال 9

 ثبت می شود. توقفقوی وجود دارد به عنوان نقطه  GNSSموقعیتی که سیگنال 

 توجه:  *

  از سرگیری عملیات، مطمئن شوید که سیگنال  روشهنگام استفاده ازGNSS  ،نمی  پهپادقوی است. در غیر این صورت

 برگردد. توقفکند و به نقطه  نقاط عملیاتی را ثبتتواند 

  می شود. ایجادرا داشته باشد  حالت ذکر شده( 9) تا زمانی که یکی از شرایط فوق توقفنقطه 

  اگر در طول عملیاتA-B Route دقیقه متوقف شود، سیستم به طور خودکار به حالت عملیات  20، عملیات بیش از

 را پاک می کند. توقفدستی تغییر می کند و نقطه 

 

 از سر گیری عملیات

 توقفمکان فعلی را به عنوان نقطه  پهپادخارج شوید.  A-B Routeیا  Routeاز عملیات  ذکر شده بالا. از طریق یکی از روش های 1

 ثبت می کند.

 .، پهپاد را در نقطه امنی پرواز دهیدکار. پس از 2

 . مسیر برگشت3

است. کاربران همچنین می توانند از لیست نقاط بازگشتی روی صفحه، یک نقطه  توقففرض بازگشت پرواز به نقطه مسیر پیش

مود است. برای از سرگیری عملیات زمانی که را انتخاب کنند، که به معنای بازگشت به مسیر کار با پیروی از یک خط ع بازگشت

را در لیست عملیات انتخاب کنید تا دوباره از عملیات  Executingدکمه پایان برای خروج از یک عملیات مسیر ضربه زده است، تگ 

 استفاده کنید و مسیر برگشت را انتخاب کنید.

با دنبال کردن مسیر برگشت انتخاب شده به سمت مسیر  پادپهدر گوشه سمت راست پایین صفحه ضربه بزنید تا  Resume. روی 4

 می تواند برای بازگشت به مسیر کار در حالت عملیات مسیر استفاده شود. یکار پرواز کرده و به سمپاشی ادامه دهد. مسیریابی اتصال

 )توضیحات در بالا(

، حرکت به جلو، عقب و پهلوبا را  پهپاد. در صورتی که هنگام بازگشت به مسیر، اجتناب از مانع ضروری باشد، کاربران می توانند 5

  کنترل نمایند.
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 برنامه های کاربردینمونه 

را به جلو، عقب و به پهلو کنترل کنند و از موانع در مسیر عملیات  پهپاد، کاربران می توانند A-B Routeیا  Routeدر حالت عملیات 

رفتار غیرعادی را تجربه می کند. دستورالعمل های زیر نحوه اجتناب از  پهپاداجتناب کنند، یا در مواقع اضطراری مانند زمانی که 

 موانع را به صورت دستی شرح می دهد:

 حالت دستی اجتناب از مانع

 
 

 A-B Route. خروج از یک مسیر یا عملیات 1

 پهپاد، )استیک سمت راست( پهپاد به جلو، عقب یا به طرفینکنترل برای کنترل  استیک هایدر هر دو حالت، هنگام استفاده از 

به طور خودکار حالت فعلی را به حالت عملیات دستی تغییر می دهد، عملیات را متوقف می کند، موقعیت فعلی را به عنوان نقطه 

 می شود. معلق، و را انجام داده ثبت می کند، رفتار پرواز مربوطه (C)نقطه  توقف

 

نیاز دارد. اطمینان حاصل کنید که  توقفبه فاصله  پهپادهای کنترل برای خروج از عملیات،  استیکهنگام فشار دادن : توجه*

 و موانع وجود دارد. پهپادفاصله ایمن بین 

 

 . اجتناب از مانع2

 جلوگیری کنند. Dتا  Cرا کنترل کنند تا از مانع از نقطه  پهپادپس از جابجایی به حالت عملیات دستی، کاربران می توانند 

 . از سرگیری عملیات3

از نقطه  پهپادضربه بزنید و  مکثمشخص شده اند را انتخاب کنید. روی  E3یا  E1 ،E2 که به عنوان بازگشتیکی از سه نقطه 

 پرواز می کند. ،انتخاب شده با حرکت بصورت عمود بر نقطه مشخص شده مکثمشخص شده است به سمت نقطه  Dای که با 

 

 :توجه *

  مربوط می شود. با توجه به نمایش برنامه انتخاب کنید. پهپادمقدار نقاط بازگشت قابل انتخاب به موقعیت 

  به طور کامل از مانع جلوگیری کرده است. پهپادقبل از شروع مجدد کار مطمئن شوید که 
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  را به صورت دستی به یک منطقه امن  پهپادبه طور عادی کار می کند و  پهپاددر مواقع اضطراری، مطمئن شوید که

 واز دهید.برای از سرگیری عملیات پر

دستورالعمل های بالا را برای خروج و از سرگیری عملیات در مواقع اضطراری هنگام بازگشت به مسیر، مانند هر زمان توجه:  *

 که نیاز به اجتناب از مانع است، تکرار کنید.

 

 حفاظت از داده های سیستم

های حیاتی سیستم سازد تا دادهرا قادر می پهپاد System Data Protection، ویژگی A-B Routeیا  Routeدر حالت عملیات 

برای تعویض باتری یا پر کردن مخزن اسپری حفظ کند. برای  پهپادرا پس از خاموش شدن  توقفمانند پیشرفت عملیات و نقاط 

)در بالا ذکر  .، دستورالعمل های موجود در عملیات از سرگیری را دنبال کنیدپهپاداز سرگیری عملیات پس از راه اندازی مجدد 

 شدند(

شود، نقطه جدا می پهپاداز  ریموت کنترلیا  معیوب می شود، در شرایطی مانند زمانی که برنامه یابیدر طول عملیات مسیر

شود. اگر طور خودکار در برنامه بازیابی می، بهپهپادشود و پس از وصل شدن مجدد کننده پرواز ثبت میشکست توسط کنترل

بروید،  Operation Viewبازیابی به صورت خودکار انجام نشود، کاربران می توانند عملیات را به صورت دستی انجام دهند. به 

گ ضربه بزنید. عملیات موجود در ت Continue Unfinished Taskرا انتخاب کنید و روی  Advanced Settingsسپس 

Executing در لیست عملیات را بازیابی کنید. 

 

 سیستم رادار

 مشخصات

کند و تحت تأثیر نور یا غبار قرار در طول روز و شب کار می درجه می باشد که 180 ، متشکل از رادار دیجیتالسیستم رادار

و پوشش گیاهی یا سطوح دیگر را در  پهپادتواند فاصله بین رادار دیجیتال میاین گیرد. در یک محیط عملیاتی بهینه، نمی

بینی کند تا در یک فاصله ثابت پرواز کند تا از قابلیت اسپری کردن و تعقیب زمین اطمینان های جلو، عقب و پایین پیشجهت

کند و به دور زدن موانع در هر دو حالت  حسمتری  30جهات افقی از فاصله  رادار می تواند موانع را در حاصل کند. سیستم

و زمین  پهپادرا با توجه به فاصله بین  پهپادکمک می کند. علاوه بر این، ماژول رادار سرعت فرود  A-B Routeو  Routeعملیات 

 محدود می کند تا فرود نرمی را فراهم کند.

غیرفعال شوند. عملکردهای تثبیت ارتفاع و اجتناب از مانع ماژول رادار به طور پیش فرض فعال هستند و می توانند در برنامه 

با فاصله پاشش ثابت در بالای  Manual Plusو  Route ،A-B Routeهای عملیات در حالت پهپادفعال باشد،  این حالت وقتی

کند. در حالت عملیات دستی، ماژول رادار می تواند فاصله پاشش را در بالای پوشش گیاهی یا سطوح پوشش گیاهی پرواز می

قادر به پرواز در فاصله پاشش ثابت نیست. جلوگیری از مانع در هر حالتی قابل استفاده است.  پهپادا دیگر اندازه گیری کند، ام

 در برنامه فعال کنند. نیز جلوگیری از موانع خودکار به طور پیش فرض غیرفعال است. کاربران می توانند آن را
 

 محدوده تشخیص

نمی تواند موانعی  پهپادسیستم در شکل زیر نشان داده شده است.  FOVمتر است.  30-1.5فاصله تشخیص مانع از رادار دیجیتال 

، عملکرد تشخیص ماژول رادار ممکن زیر را که در محدوده تشخیص نیستند، حس کند. برای چهار ناحیه خاکستری در شکل

 کاهش یابد.  فروده های یا پایاست به دلیل انسداد بازوهای قاب و 
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فاصله تشخیص موثر بسته به اندازه و جنس مانع متفاوت است. هنگام سنجش اشیایی مانند ساختمان هایی که سطح *توجه: 

متر است. هنگام سنجش اجسامی مانند  30تا  20دسی بل بر ثانیه دارند، فاصله تشخیص موثر  5-بیش از   RCSمقطع راداری 

متر است. هنگام سنجش اجسامی  15دسی بل بر ثانیه هستند، فاصله تشخیص موثر تقریباً  -RCS 10خطوط برق که دارای 

  RCSمانند شاخه های خشک درخت که دارای 

 متر است.  10تشخیص موثر تقریباً دسی بل بر ثانیه هستند، فاصله  -15

 

 رادار دیجیتال استفاده از 

 استفاده از عملکرد اجتناب از مانع

 زیر استفاده می شود: حالتمطمئن شوید که عملکرد اجتناب از مانع افقی ماژول رادار در برنامه فعال است. اجتناب از مانع در دو 

، شروع به کاهش سرعت می کند. هنگام ترمزگیری، کاربران متری است 15دهد مانعی در فاصله  زمانی که تشخیص پهپاد. 1

نمی توانند در جهت مانع شتاب بگیرند، اما می توانند در جهتی دورتر از مانع پرواز کنند. اگر کاربر هیچ اقدامی را انجام ندهد، 

را دوباره به دست  پهپاددر جهتی دورتر از مانع پرواز کنید تا کنترل کامل شته باشید توچه دادر جای خود شناور می شود.  پهپاد

 آورید.

را در حین ترمزگیری  پهپاددر صورت تشخیص مانعی در نزدیکی فوراً ترمز می کند و شناور می شود. کاربران نمی توانند  پهپاد. 2

 را دوباره به دست آورند. پهپادپرواز کنند تا کنترل کامل کنترل کنند. کاربران می توانند در جهتی دورتر از مانع 

 

 استفاده از عملکرد تثبیت ارتفاع

 . مطمئن شوید که عملکرد تثبیت ارتفاع ماژول رادار را در برنامه فعال کرده اید.1

 . وارد حالت عملیات دلخواه شوید و فاصله پاشش مورد نظر را پیکربندی کنید.2

 در ارتفاع از پیش تعیین شده بالای پوشش گیاهی پرواز می کند. پهپادایده آل باشد، . اگر محیط عملیاتی 3

 

 استفاده از تابع دور زدن مانع

را  Auto Obstacle Avoidanceنع افقی ماژول رادار را در برنامه فعال کرده اید و تنظیمات دوری از موا. مطمئن شوید که 1

خواهد فعال کنید. توجه داشته باشید که در صورتی که اجتناب از موانع افقی غیرفعال باشد، اجتناب از موانع خودکار غیرفعال 

 .بود
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مسیر پروازی  پهپادرا انجام دهید. در حین پرواز خودکار، زمانی که موانع شناسایی می شوند،  A-B Routeیا  Route. عملیات 2

 را برای دور زدن موانع برنامه ریزی می کند.

به مسیر عملیات  پهپاددر طول مسیر پرواز برنامه ریزی شده برای دور زدن موانع پرواز می کند. پس از دور زدن موانع،  پهپاد. 3

 باز می گردد.

. کاربران معلق می مانددر جای خود  پهپادا دور بزند، نتوانسته مانع ر پهپاد. اگر پیامی در برنامه دریافت شود که نشان می دهد 4

 را کنترل کنند تا از موانع جلوگیری کنند.  پهپادمی توانند به صورت دستی 
 

 اطلاعیه استفاده از رادار *

روشن  ماژول هنگامزیرا ممکن است  دست یا بدن خود را با قطعات فلزی رادار لمس نکنید یا اجازه ندهید که در تماس باشند •

 .شدن یا بلافاصله پس از پرواز، داغ باشند

دارند. هنگام کار به سرعت و جهت پرواز توجه کنید. مراقب دست برا  پهپاددر حالت عملیات دستی، کاربران کنترل کامل  •

 کنید. جدا پرهیزمحیط اطراف باشید و از نقاط کور ماژول رادار 

 غیرفعال است.  Attitudeاز موانع در حالت  حالت پرهیز •

در . خواهد گذاشتبیشتر شود، تأثیر نامطلوبی  15از  پهپادزمانی که گام  پهپادبه دلیل انسداد بدنه  حالت عدم خودکار با موانع •

 سرعت خود را کم کنید و با احتیاط پرواز کنید.این موقع 

هستند، مانند یک خط شیبدار یا یک قطب شیبدار،  سانتی متر 12هنگام سنجش اجسامی که دارای شیب عمودی بیش از  •

 ممکن است حساسیت ماژول رادار کاهش یابد. با احتیاط پرواز کنید. 

 10: پهپادهنگام پرواز بر روی سطوح شیبدار با احتیاط بیشتری کار کنید. حداکثر شیب توصیه شده در سرعت های مختلف  •

  متر بر ثانیه. 5اینچ در  3بر ثانیه و متر  3اینچ در  6متر بر ثانیه،  1اینچ در 

نگه دارید. از  VLOSرا همیشه در  پهپادرا حفظ کنید و به ماژول رادار و اپلیکیشن اعتماد نکنید.  پهپادهمیشه کنترل کامل  •

 به صورت دستی استفاده کنید تا از موانع جلوگیری کنید. پهپادصلاحدید خود برای کار با 

 محلی انتقال رادیویی پیروی کنید. از قوانین و مقررات •

 .در فاصله کوتاه کاهش یابد. با احتیاط عمل کنید پهپادحساسیت ماژول رادار ممکن است هنگام کار با چندین  •

قبل از استفاده، مطمئن شوید که ماژول رادار تمیز است و پوشش محافظ بیرونی ترک خورده، شکسته، فرورفته یا بد شکل  •

 نیست.

 سعی نکنید قسمتی از ماژول رادار را که قبلاً قبل از حمل نصب شده است جدا کنید. •

  .ضربه نزنید و به آن ماژول رادار یک ابزار دقیق است. ماژول رادار را فشار ندهید •

 را روی زمین صاف فرود آورید تا از آسیب دیدن ماژول رادار در اثر اجسام برآمده جلوگیری شود. پهپاد •

مسدود نکنید. در غیر این صورت، اجتناب از مانع رو به بالا  پهپادموقعیتی را که رادار رو به بالا در زیر آن قرار دارد روی پوسته  •

 ممکن است تحت تأثیر قرار گیرد.

 

 توجه: *

به درستی ایمن شده  پهپاداگر ماژول رادار مکرراً موانع را به اشتباه تشخیص می دهد، بررسی کنید که براکت نصب و ارابه فرود  •

 تماس بگیرید. DJIیا نمایندگی مجاز  DJIباشند. اگر ماژول رادار همچنان کار نمی کند، با پشتیبانی 

بل از استفاده مجدد، سطح را با یک پارچه مرطوب نرم تمیز کنید و در هوا پوشش محافظ ماژول رادار را تمیز نگه دارید. ق •

 خشک کنید.
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 هشدار مخزن خالی و یادآوری تامین هوشمند
 مشخصات

T30  با توجه به آستانه از پیش تعیین  پهپادهوشمند است. شاررژ دارای هشدارهای خالی بودن مخزن و عملکردهای یادآوری

و پارامترهای عملیاتی، مخزن خالی و نقاط پر کردن مجدد  پهپادشده سطح مایع باقیمانده، سطح مایع باقیمانده فعلی، وضعیت 

 پهپاد، کاربران می توانند اقدامی را که یابی هوشمندمسیر قسمترا محاسبه می کند و نقاط را روی نقشه نمایش می دهد. در 

، Manual Plusو  A-B Route ،Manualانجام می دهد برای مخزن خالی و نقاط پر کردن مجدد تنظیم کنند. برای عملیات 

 در نقطه مخزن خالی انجام می دهد تنظیم کنند. پهپادکاربران فقط می توانند اخطار مخزن خالی و اقدامی را که 

 

 توجه *

 خالی مخزن روی نقشه نمایش داده نمی شود. حجماگر مخزن قبل از پایان مسیر کار تمام نشود،  •

 در  آنیخالی مخزن به صورت  حجم، هنگام افزودن مایع به مخزن اسپری یا تنظیم پارامترهای عملیات، Routeبرای عملیات  •

 روز می شود.شده به مشخصبا توجه به مقدار مایع اضافه شده و تنظیمات  محلول پاشیمسیر    

 

مخزن خالی را تنظیم کنید و همچنین این عمل را در هنگام رسیدن به نقطه پر کردن مجدد انجام  پارامتر، پهپاد. در تنظیمات 1

، نمایش مخزن خالی و نقاط پر کردن مجدد را فعال کنید. هنگامی که یک هشدار مخزن Spraying Systemدهید. در تنظیمات 

عمل مخزن خالی از پیش تعیین شده را انجام  پهپادها به طور خودکار خاموش می شوند و  نازلخالی در برنامه ظاهر می شود، 

 می دهد.

د بیاورید و موتورها را متوقف کنید. مخزن اسپری را دوباره را فرو پهپاددر حالت عملیات دستی است.  پهپاد. مطمئن شوید که 2

 پر کنید و پوشش را محکم ببندید.

 را به یک موقعیت امن پرواز دهید. یک حالت عملیاتی را انتخاب کنید. پهپاد. در حالت عملیات دستی بلند شوید و 3
 

 پیکربندی باغ

T30  از پیکربندیDul's کند. کاربران ای که برای سمپاشی باغ طراحی شده است، پشتیبانی میگیری شاخهباغ و فناوری هدف

 را به پیکربندی باغ تبدیل کند. پهپادسوار کنید تا  پهپادرا خریداری کنند. آن را روی  T30می توانند بسته اختیاری اسپری باغ 

. 

 

 

 (RTHبازگشت به خانه )

کند. توجه داشته باشید که نماد قوی دریافت می GNSSهای شما سیگنال پهپاداولین مکانی است که  ،فرضنقطه اصلی پیش

 )نشانگر آنتن بر روی صفحه نمایش( قبل از اینکه سیگنال قوی شود به حداقل چهار نوار نیاز دارد. GNSSسفید 

 )به عنوان خانه( ی گرداند.را به آخرین نقطه اصلی ثبت شده برم پهپاد RTHبه خاطر داشته باشید که 

 .Failsafe RTHو  Smart RTH ،Low Battery RTHوجود دارد:  RTHسه نوع 
 

  RTH(Smartهوشمند )
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فعال شود. هم  Smart RTHرا فشار دهید و نگه دارید تا  ریموت کنترلروی  RTHدر دسترس است، دکمه  GNSSوقتی 

Smart  و همFailsafe RTH  از یک روش استفاده می کنند. باSmart RTHرا کنترل کنید تا هنگام  پهپادتوانید ارتفاع ، می

را فشار دهید تا از  استیک گردش پهپادرا یک بار فشار دهید یا  RTHبازگشت به نقطه اصلی از برخورد جلوگیری کنید. دکمه 

Smart RTH  را دوباره به دست آورید. پهپادخارج شوید و کنترل 

 

  RTH (Low Battery)کاهش باتری

 RTH Low حالت»در برنامه،  پهپادموجود است. اگر در تنظیمات باتری  A-B Routeو  Routeفقط در عملیات  این وضعیت

Battery » رویRTH  طور کند و بهعملیات را متوقف می پهپادرسید،  به آستانه ضعیفی پهپادتنظیم شود، وقتی سطح باتری

را کنترل کنند تا هنگام بازگشت به نقطه اصلی از  پهپاد، کاربران می توانند ارتفاع RTHشود. در طول می RTHخودکار وارد 

ا ر پهپادخارج شوید و کنترل  RTHرا یک بار فشار دهید یا چوب زمین را فشار دهید تا از  RTHبرخورد جلوگیری کنند. دکمه 

 دوباره به دست آورید.

 نخواهد شد. RTHوارد  پهپادتنظیم شود، « هشدار»روی « Low Battery RTH »در برنامه،  پهپاداگر در تنظیمات باتری 

 

 RTH(Failsafeحفاظت در مقابل خطا )

را می توان در برنامه تنظیم  که این حالت ها. معلق بودن را انتخاب می کندیا  RTH پهپاد، از بین رود ریموت کنترلاگر سیگنال 

 کرد. 

، مشروط بر اینکه فعال می شود Failsafe RTHبه طور خودکار برای بیش از سه ثانیه از دست برود  ریموت کنترلاگر سیگنال 

است. اگر  پهپادقادر به اندازه گیری جهت  RTKماژول قوی باشد و  GNSSنقطه اصلی با موفقیت ثبت شده باشد، سیگنال 

 هدایترا  پهپاد ،ریموت کنترلادامه می یابد و کاربران می توانند با استفاده از  RTH عملیات بازیابی شود ریموت کنترلسیگنال 

در صورتی  .خواهد آمددوباره به دست  پهپادلغو شود و کنترل  RTHفشار دهید  دیگر را یک بار RTHدکمه همچنین اگر کنند. 

 کند. ورود پیدا نمی RTHپهپاد شما هرگز به حالت گذاشته باشید،  Low Batteryدر اپلیکیشن بر روی که شما تنظیمات را 

Failsafe RTH  به طور خودکار فعال می شود اگر سیگنال کنترل از راه دور برای بیش از سه ثانیه از دست برود، مشروط بر

 قوی باشد و GNSSاینکه نقطه اصلی با موفقیت ثبت شده باشد، سیگنال 

می یابد و کاربران می ادامه  RTHاست. اگر سیگنال کنترل از راه دور بازیابی شود  پهپادقادر به اندازه گیری جهت  RTKماژول 

 پهپادکنترل لغو شود و  RTHرا یک بار فشار دهید تا  RTHرا کنترل کنند. دکمه  پهپادتوانند با استفاده از کنترل از راه دور 

 دوباره به دست آید.

 

و فقط با قرار گرفتن در  و یا معلق ماندن تغییر وضعیت می دهد RTH*توجه: اگر سیگنال دستگاه گم شود، پهپاد به دو حالت 

 فعال خواهد شد. RTH ،Failsafe RTHحالت 
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 RTHتوضیحات 

 
 

برنامه ریزی کند تا موانع  RTHمی تواند مسیر پروازی را برای  پهپاددر طول عملیات مسیر راه اندازی شود،  RTHاگر : توجه*

 اضافه شده در هنگام برنامه ریزی یک میدان را دور بزند.

 
 

 RTHاجتناب از موانع در طول  

وجود داشته  پهپادمتری  20دسترس است. اگر مانعی در فاصله  قابل RTHدر یک محیط عملیاتی بهینه، اجتناب از مانع در طول 

خارج می شود و منتظر  RTH بخشاز  پهپادمی شود.  معلقسرعت خود را کاهش می دهد و سپس می ایستد و  پهپادباشد، 

 می ماند.دستورات بعدی 

 

 (Landing Protection) عملکرد حفاظت از فرود

Landing Protection :در هنگام فرود خودکار فعال می شود. روند کار به صورت زیر است 

 می شود. معلقمتری از سطح زمین فرود می آید و  3پس از رسیدن به نقطه اصلی، به موقعیت  پهپاد. 1

 را کنترل کنید. با استیک کنترل ها بخوبی پهپادو اطمینان از مناسب بودن زمین برای فرود،  پهپاد. برای تنظیم موقعیت 2

 .بیشتر به بخش آموزش اپلیکیشن برویدیا برای آگاهی را پایین بکشید  )تراتر( گاز استیک، پهپاد. برای فرود 3

 

فرود، مستقیماً فرود می آید. اگر  از به جای ورود به سیستم حفاظت پهپاد، RTKهنگام استفاده از موقعیت یابی ثابت : توجه*

 .قابل اجرا خواهد بودمحافظت از فرود نرم افزار، مسیر درخت میوه باشد که با استفاده از این کار در  در حال انجام پهپاد

 

 باتری و ولتاژ پایینکاهش هشدار 

 به این صورت که : .می باشد ولتاژ پایین باتریاعلان باتری و  کاهشبحرانی  هشداردارای اخطار کم بودن باتری،  پهپاداین 

را به منطقه ای امن پرواز دهید و در اسرع وقت فرود بیایید. موتورها  پهپاد. هنگامی که اعلان کاهش باتری در برنامه ظاهر شد، 1 

تنظیم شود، پس از اینکه اخطار کم  RTHروی  پهپادرا خاموش کرده و باتری را تعویض کنید. در صورتی که در تنظیمات باتری 

 می شود. RTHبه طور خودکار وارد  پهپادبودن باتری در برنامه ظاهر شد، 

به طور  پهپادولت( در برنامه ظاهر شد،  47.6ه اخطار بحرانی باتری کم یا هشدار ولتاژ بحرانی )ولتاژ باتری کمتر از . هنگامی ک2

 رد.عملیات را لغو ک نمی توان که در این موقع آیدخودکار فرود می
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 در برنامه تعریف شده است. *توجه: اپراتور نمی تواند یک محدوده دلخواه برای ولتاژ باتری تعریف کند. این کار از قبل

 

 RTKتوابع 

T30  دارایD-RTK  .از آنتن های دوگانه  پهپادداخلی استD-RTK آنبورد نسبت به سنسور قطب نما (Compass)  استاندارد

دقیق تر است و می تواند تداخل مغناطیسی سازه های فلزی و خطوط برق فشار قوی را تحمل  استفاده می کند که این ماژول

فعال می  پهپادقوی وجود دارد، آنتن های دوگانه به طور خودکار برای اندازه گیری سمت  GNSSکند. هنگامی که سیگنال 

 شوند.

در بالای نمای عملیات در برنامه  RTKمتصل شود. نماد وضعیت  Network RTK. منتظر بمانید تا کنترل از راه دور به سرور 3

 را از سرور دریافت کرده و استفاده کرده است. RTKداده های  پهپادنشان می دهد که 

 

LED پهپاد 

 صدق می کند. 4و  1این حالات ذکر شده در جدول زیر برای موتور های 

 

 سطح اولویت LEDوضعیت  نمایش حالت پرواز

 کم یک بار چشمک به رنگ سبز               )دلخواه( Aحالت 

 کم  دو بار چشمک به رنگ سبز          GPSحالت 

 کم  سه بار چشمک به رنگ سبز     حالت عملکرد

 کم سبز  گچهار بار چشمک به رن جهت دهی هوشمند روشن

 متوسط ت چشمک زن سبزحالا حالت خودکار

 سطح اولویت LEDوضعیت  GPSحالت 

 کم سه بار چشمک به رنگ قرمز   GPSعدم اتصال 

 کم  دو بار چشمک به رنگ قرمز قدرت سیگنال ضعیف

 کم  یک بار چشمک به رنگ قرمز     GPSسیگنال کلی 

 کم قرمز ثابت            عالی GPSسیگنال 

 کم       زردیک بار چشمک به رنگ             RTKموقعیت یابی 

 سطح اولویت LEDوضعیت  هشدار کاهش ولتاژ

 کم سه بار چشمک به رنگ زرد       هشدار سطح اول

 زیاد چهار بار چشمک به رنگ زرد       هشدار سطح دوم

 سطح اولویت LEDوضعیت  حالت کالیبراسیون مغناتیسی دوطرفه

 متوسط رنگ زرد همیشه روشن                      سطح کالیبراسیون

 متوسط رنگ سبز همیشه روشن                      کالیبراسیون عمودی

 متوسط رنگ قرمز همیشه روشن                      عدم موفقیت در کالیبراسیون

هر سه رنگ بطور متناوب چشمک  موفق بودن کالیبراسیون

 زن
 متوسط

 سطح اولویت LEDوضعیت  کالیبراسیون شتاب سنجحالت 
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هر سه رنگ بطور متناوب چشمک  درحال کالیبره

 زن
 متوسط

 متوسط رنگ سبز همیشه روشن                      پایان کالیبراسیون

 سطح اولویت LEDوضعیت  حالت غیرطبیعی

 زیاد حالات چشمک زن قرمز قطع ارتباط با ریموت کنترل 

 زیاد سبز و زرد متناوب چشمک زن       قطب نما در وضعیت غیرطبیعی

 زیاد سبز و قرمز متناوب چشمک زن       GPSقطع ارتباط با 

 زیاد قرمز و زرد متناوب چشمک زن       IMUارتعاشات زیاد بر روی 

 سطح اولویت LEDوضعیت  حالت های دیگر

هر سه رنگ بطور متناوب چشمک  اندازی توان ورودیراه

 زن
 زیاد

هر سه رنگ بطور متناوب چشمک  حالت غیرفعال قفل

 زن
 زیاد

 زیاد رنگ قرمز همیشه روشن                      حالت غیر فعال زمین عملیاتی

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 باتری
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 مقدمه:

ولت است،  51.8میلی آمپر ساعت با ولتاژ نامی  29000دارای ظرفیت اعمال می شود و این پهپاد  برای T30اتری هوشمند پرواز ب

. بوده است نامی میلی آمپر ساعت با همان ولتاژ 9500دارای ظرفیت سایر مدل های قدیمی تر  در حالی که باتری هوشمند پرواز

انرژی و سیستم  با ظرفیت بالای سلول های باتری .پوسته فلزی و کلاهک های لاستیکی به طور موثری از باتری محافظت می کند

 د.نفراهم می کن پهپادرا برای  یانرژی طولانی مدت ،توانمدیریت پیشرفته 

 

 
 

و نگه دارید  بلافاصله دوباره فشار دادهفشار دهید سپس  این دکمه را برای بررسی سطح انرژی باتری کلید خاموش/روشن: .1

 تا باتری روشن شود. 

2 .LED :چهار عدد  میزان وضعیت( شارژ باتری را از چپ به راست نشان می دهندLED.) 

 دسته نگهدارنده باتری. 3

 گیره قفل کننده باتری. 4

 . درگاه شارژ 5

 این کفشک ها از باتری مقابل ضربه حفاظت می کنند. کفشک های لاستیکی:. 6

 

 عملکرد باتری:

 می دهند. برای بررسی دکمه پاور را فشار دهید. های وضعیت سطح باتری را نشان LEDنمایشگر سطح باتری: . 1

بتواند در هنگام تغییر پارامترهای  پهپادمنتقل می شود تا  پهپادارتباط: پارامترهای باتری از جمله ولتاژ و سطح توان به . ارسال 2

 باتری اقدامات مناسب را انجام دهد.

های وضعیت نشان داده می شوند. هنگامی  LED دهد توسطخطاهایی که در حین شارژ رخ می  :charging تشخیص خطای. 3

 که خطایی رخ می دهد، باتری را جدا کرده و منتظر بمانید تا باتری به طور خودکار خطا را برطرف کند. 

کردن  دشارژ ه دمایی هنگام شارژ،باتری: باتری خطاهایی مانند شارژ یا دشارژ بیش از حد، فراتر رفتن از محدود سوابق خطاهای. 4

 و ذخیره باتری برای مدت طولانی با سطح توان خارج از محدوده توصیه شده را ثبت می کند. 

 .سازدخودکار: در شرایط خاص، باتری به طور خودکار ولتاژ سلول ها را متعادل می  دیلتع. 5
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کاهش می  شارژ %3) شود می تخلیه %97تخلیه خودکار: اگر بیش از یک روز به طور کامل شارژ شود، باتری به طور خودکار تا . 6

 .خواهد شد تخلیه % 60 تا خودکار طور به روز 7 از پس در ادامه. (یابد

باتری ارائه شده، باتری به طور هوشمند جریان شارژ را بر اساس دمای  شارژ: هنگام استفاده از باتری تنظیم خودکار جریان. 7

 پشتیبانی می کند. ،بر اساس دمای محیط "حافظت از خود"سیستم باتری تنظیم می کند. باتری همچنین از  های سلول

و در محدوده دمای  باشدکه اختلاف دمای بین سلول های باتری یکسان  ری جریان را تقسیم می کند کهوبطکنترل دما: باتری . 8

 ماند.بمجاز باقی 

 

 *توجه:

  .قبل از استفاده برای اولین بار، به الزامات ایمنی ذکر شده روی برچسب باتری توجه ویژه داشته باشید 

  باتری را در نزدیکی منابع گرمایی مانند کوره یا بخاری استفاده نکنید یا آن را رها نسازید. در روزهای گرم باتری را

ی تماس پیدا کند. باتری را در نزدیکی منبع رطوبت قرار ا هر مایعاجازه ندهید باتری با . داخل وسیله نقلیه قرار ندهید

در غیر این صورت، باتری ممکن است خورده شود و به طور ر محیط های مرطوب استفاده نکنید ندهید و از باتری د

 بالقوه منجر به آتش گرفتن یا انفجار شود.

  ،با ، بنظر می رسداستفاده نکنید. اگر باتری شما غیرعادی به هیچ وجه نشتی یا آسیب دیده دارای از باتری های متورم

 تیم پشتیبانی تماس حاصل فرمایید.

  مطمئن شوید که باتری قبل از اتصال بهDC وقتی باتری روشن است، آن را وصل یا  .یا جدا شدن از آن خاموش است

 .ببینندممکن است پورت های برق آسیب  جدا نکنید. در غیر این صورت

  درجه فارنهایت( استفاده شود. استفاده از  113درجه تا  23درجه سانتیگراد ) 45تا  5-باید در محدوده دمایی باتری

فارنهایت( می تواند منجر به آتش سوزی یا انفجار شود.  '122درجه سانتی گراد ) 50باتری ها در محیط های بالاتر از 

درجه فارنهایت( می تواند بر عملکرد باتری تأثیر منفی  23د )درجه سانتیگرا 5-استفاده از باتری در دمای کمتر از 

 بگذارد. زمانی که باتری به دمای معمولی برگشت می توان دوباره از آن استفاده کرد.

  از باتری در محیط های قوی الکترواستاتیک یا الکترومغناطیسی یا نزدیک خطوط انتقال فشار قوی استفاده نکنید. در

 مدار باتری ممکن است خراب شود.  غیر این صورت برد

  کند، آتش بگیرد یا منفجر مایع دانشت باعث ممکن است  ، این کارسوراخ نکنید جهت سرگرمیباتری را به هیچ وجه

 شود.

  الکترولیت های باتری بسیار خورنده هستند. اگر هر الکترولیت با پوست یا چشم شما تماس پیدا کرد، بلافاصله ناحیه

 با آب بشویید و به پزشک مراجعه کنید آسیب دیده را

  .از باتری که افتاده است )ضربه شدید خورده است( استفاده نکنید 

 دوباره از اگر باتری در حین پرواز در پهپاد در آب افتاد، فورا آن را خارج کرده و در یک منطقه امن و باز قرار دهید .

 یا ظرف تحت فشار قرار ندهید.باتری را در اجاق مایکروویو باتری استفاده نکنید. 

  ،باتری را روی یا نزدیک سیم یا اشیاء فلزی دیگر مانند عینک قرار ندهید. جواهرات و سنجاق سر در غیر این صورت

 درگاه های باتری ممکن است اتصال کوتاه داشته باشند.

 یا از افتادن باتری ها خودداری کنید. باتری ها را نیندازید یا ضربه نزنید. اجسام سنگین را روی باتری ها قرار ندهید 

  خشک کنید. را بخوبی تمیز استفاده کنید. هنگام تمیز کردن پایانه های باتری، پارچهدستمال همیشه از 

  را متوقف کنید درصد است پرواز 15زمانی که سطح باتری زیر. 
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 تری به دلیل شارژ غیرعادی بیش مطمئن شوید که باتری به درستی وصل شده است. در غیر این صورت ممکن است با

و شرکت هیچ گونه مجاز استفاده کنید  Harpiaاز حد داغ شود یا حتی منفجر شود. فقط از باتری های تایید شده از 

 ندارد. ،مسولیتی در قبال باتری های تایید نشده

 .باتری را با نگه داشتن کابل ها بلند نکنید 

  بگیرد )برای تراز ماندن الکترولیت(اطمینان حاصل کنید که باتری روی یک سطح صاف قرار. 

 .قبل از هر پرواز مطمئن شوید که باتری کاملاً شارژ شده است 

  در صورت ظاهر شدن اخطار بحرانی سطح باتری، هواپیما را فورا فرود آورید و آن را با یک باتری کاملا شارژ شده

 جایگزین کنید.

  فارنهایت( باشد.  -414درجه سانتیگراد ) 5قبل از کار در محیطی با دمای پایین، مطمئن شوید که باتری حداقل بالای

 درجه فارنهایت(. 68درجه سانتیگراد ) 20در حالت ایده آل. بالاتر از 

 

 

 باتری بصورت زیر است: LEDحالا 

 جداول زیر بر اساس اشکال زیر ترتیب بندی شده اند.

 خاموش 

 روشن 

 چشمک زن 
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 سطح شارژ باتری:

 
 

 باتری در حال شارژ:
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 تشخیص نوع خطا از روی باتری:

 LED 4 LED 3 LED 2 LED 1 الگوی چشمک زنی توضیحات

جریان اضافه 

 شناسایی شد
LED 2 زند یچشمک م هیدو بار در ثان 

    

سیستم باتری غیر 

 عادی است
LED 2 سه بار در ثانیه چشمک می زند 

    

شارژ بیش از حد 

 شناسایی شد
LED 3 دو بار در ثانیه چشمک می زند 
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شارژ بیش از حد 

 ولتاژ دستگاه
LED 3 سه بار در ثانیه چشمک می زند 

    

دمای شارژ خیلی 

 پایین است
LED 4 دو بار در ثانیه چشمک می زند 

    

شارژ خیلی دمای 

 بالاست
LED 4 سه بار در ثانیه چشمک می زند 

    

باتری در حالت غیر 

 طبیعی است
 ال ای دی سریع چشمک می زند 4هر 

    
 

 ذخیره سازی:

 توجه:  *

  را  شدن پس از بازگشت دما به محدوده مجاز، شارژ بصورت خودکار ی، باتر"شارژ یحفاظت دما"اخطار در صورت بروز

شارژ پس از رفع مشکل، ابتدا  یریاز سرگ یفعال شود، برا یمحافظت از باتر یهاسمیاز مکان یکی. اگر ردیگ یاز سر م

و سپس دوباره آن را  دیشارژ جدا کن تگاهرا از دس یخاموش شود، باتر یتا باتر دیدکمه روشن/خاموش را فشار ده دیبا

 از سر گرفته شود. عملیات شارژ تا  دیوصل کن

 دیرا داخل خودرو نگذار یگرم باتر ی. در روزهادیقرار نده یبخار ایمانند کوره  ییمنابع گرما یکیرا در نزد یباتر. 

 شود یخشک نگهدار طیدر مح دیبا یباتر. 

 

 ورت معیوب بودن:صطریقه دفع باتری در

 توجه: *

 شود.  هیکاملًا تخل یتا باتر داده باشیدساعت در آب قرار  24را به مدت  یکه باتر دیقبل از دور انداختن، مطمئن شو

. دیقرار نده یرا در ظروف زباله معمول یباتربه هیچ وجه . دیندازیخاص دور ب افتیباز یرا در جعبه ها یباتر سپس

 (دیکن نبالها به شدت د یباتر افتیخود را در مورد دور انداختن و باز یمحل نیقوان**)

 .درصورت عدم توانایی در دفع باتری با مرکز هارپیا تماس حاصل فرمایید 

 

 نگهداری باتری:

 :*توجه

  رطوبت علت مهمی در خرابی باتری پهپاد است.. دیآب نپاش یباترروی 

 دینکن شارژرا  ی( است، باترتیدرجه فارنها 113تا  -4گراد ) یدرجه سانت 45تا  -20خارج از محدوده  یدما یوقت. 

 ابدیکاهش  یاستفاده نشود، ممکن است عمر باتر یمدت طولان یبرا یباتر اگر. 

 دیحاصل کن نانیاطم یتا از عملکرد باتر دیکن هیرا کاملا شارژ و تخل یباتر کباریهر سه ماه  حداقل. 
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 شارژ باتری

 

 مقدمه:

 یها را کنترل م یباتر تیوضع یباتر شارژمتصل شود. هنگام شارژ،  یدو باتربه تواند با حداکثر  یم T30 هوشمند یباتر شارژ

 یباتر شارژمسدود شده باشند،  هیتهو محفظهاگر  یکند. حت میشارژ را تنظ انیتواند به طور خودکار جر یم ازیکند و در صورت ن

را  یباتر شارژپنل عملکرد  یو نشانگر هشدار رو یشارژ باتر تیوضع یها LED توانند یدهد. کاربران م یم امهبه شارژ شدن اد

 کیبه  USB-C توان با استفاده از کابل یرا م یباتر شارژ. اقدام کنند نبرای رفع آ نند تا در صورت وجود هر گونه خطاک یبررس

از حد، حفاظت از  شیب انیاست: محافظت در برابر جر ریز یعملکردها یدارا یباتر شارژ ن،یمتصل کرد. علاوه بر ا ریموت کنترل

 .تیوضع شینمااز حد و  شیب یاز حد، محافظت در برابر ولتاژ، حفاظت از گرما شیشارژ ب

 

  

 . صفحه نمایش 1

 گیره کابل شارژ. 2

 . صفحه مشبک جلو )مانع ورود گرد و غبار(3

 . کابل تغذیه باتری4

 دسته نگهدارنده. 5

 . کابل شارژ6
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 USB. در پوش کابل 7

 AC. درگاه شارژ 8

  ACدرپوش درگاه شارژ. 9

 . درگاه اتصال به زمین10

 

 :صفحه نمایش

 :LED  ×2 شارژ وضعیت. 1  

  .است باتری شارژر در شارژ کابل موقعیت به مربوط( 2-1) اعداد. دهد می نشان را شارژ کابل به متصل باتری شارژ وضعیت LED هر

 
 

 :هشدار نشانگر. 2

 با را باتری شارژر شد، زرد کاملاً نشانگر اگر. شد خواهد روشن هشدار نشانگر دهد، تشخیص را ناهنجاری گونه هر باتری شارژر اگر

 فوراً  شد، قرمز کاملاً  نشانگر اگر. شود تأیید خطا هرگونه وجود صورت در تا کنید وصل دور راه از کنترل به USB-C کابل از استفاده

 .نباشد ثابت قرمز دیگر نشانگر که کنید مجدد شارژ به شروع زمانی فقط. کنید متوقف را شارژ

 . دکمه روشن/خاموش:3

توصیه می شود دکمه پاور را فشار داده و کابل برق متناوب همچنین فشار دهید.  کلید را باتری شارژربرای روشن و خاموش کردن 

 جدا کنید. شارژررا برای خاموش کردن 

 

 از شارژر:طریقه استفاده 

 خروجی شارژر را به پریز برق متصل کنید. .1

متصل کنید و فقط بهتر  ACر باتری باید هر کابل شارژر را بصورت جداگانه به یک پریز برق رژتوجه: برای استفاده صحیح از شا *

 آمپر باشد. 16متصل کنید که خروجی جریان بیش از  ACاست زمانی دو باتری را به یک پورت 
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 باتری را طبق شکل زیر به شارژر وصل کنید.. 2

 بدون حرکت باشد.حائز اهمیت است که سطحی که شارژر و باتری برای شارژ روی آن قرار می گیرند این  *توجه:

 
 . ترتیب شارژ: 3

 باتری آنها را به ترتیب سطح توان آنها شارژ می کند، از بالاترین به پایین ترین. شارژراگر دو باتری به طور همزمان وصل شوند، 

 

 حالت های شارژر باتری

LED نشانگر اخطار 
نشانگر دکمه 

 روشن/خاموش
 توضیحات
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 دشارژر آماده استفاده یا در حال بارگذاری می باش / سبز ثابت /

 ماده برای استفادهرفع خطای خودکار و آ سبز ثابت زرد ثابت ثابتزرد 

 شارژر آماده استفاده سبز ثابت / /

 زرد ثابت
زرد دوبار پشت سر 

 هم چشمک زن
/ 

احتمال وجود خطا به شارژر ارسال می شود و برای 

 اندازی کنیدرفع باتری را مجدد راه

 

 نشانگر های شارژ

 توضیحات صدای هشدار الگوی چشمک زنی

به شماره متصل شده و در صف شارژ قرار می  باتری در موقعیت مربوط / زرد ثابت

 گیرد

 

 باتری در موقعیت مربوط به شماره در حال شارژ است / سبز چشمک زن

 باتری در موقعیت مربوط به شماره کاملا شارژ شده است / سبز ثابت

 ،باتری شارژردمای باتری در موقعیت مربوط به عدد بسیار پایین است و  / زرد چشمک زن سه بار

 شارژ را متوقف کرده است

زرد چشمک زن چهار 

 بار

 ،باتری شارژردمای باتری در موقعیت مربوط به عدد بسیار زیاد است و  /

 شارژ را متوقف کرده است

باتری در موقعیت مربوطه به درستی وصل نشده است یا باتری غیرمجاز  صدای بوق مداوم قرمز چشمک زن

ثانیه پس از اتصال باتری ظاهر می  10وصل شده است. این هشدار تنها 

 )*توجه( شود

دوبار پشت سر  قرمز

 هم چشمک زن

 باتری را بررسی کنید شارژر. باتری یا ه استکانکتور اتصال کوتاه پیدا کرد صدای بوق مداوم

 )*توجه(

 یک مشکل بحرانی تشخیص داده شد )*توجه ویژه( صدای بوق مداوم قرمز ثابت

 

 باتری:طریقه دفع شارژر 

که باید جداگانه دور ریخته شوند. در صورتی که قادر به دفع وسایل برقی قدیمی نباید همراه با ضایعات باقیمانده دور ریخته شوند، بل

 ا مرکز هارپیا تماس حاصل فرماییدشارژر نیستید، ب

 

 

 ریموت کنترل
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 پروفایل

 

 خاموش و روشن کردن ریموت کنترل

 بر روی ریموت کنترل این کار را انجام دهید. () توسط دکمه پاور

 

 روش استفاده از ریموت کنترل

. برای انجام محلول پاشی 2. برای تعریف یک نقشه عملیاتی جدید یا تغییرات روی نقشه های قبلی می باشد و 1نوع عملیات: 

 ستفاده می شود.ا

 
 

 صفحه نمایش اصلی:

 دریافتی به ریموت کتنرل می باشد که اهمیت بسیار زیادی دارد.این صفحه شامل المان های ارسالی و 
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 دکمه اتصال (1

 تعداد ماهواره های یافت شده (2

 وضعیت اتصال ریموت کنترلو  RTKنماد  (3

 مقدار شارژ باتری (4

 مساحت کاری برحسب هکتار (5

 رادار تشخیص مانع (6

 حالت های پرواز پهپاد (7

 میتوان انتخاب کرد گزینه های دستوری و زمین هایی که برای عملیات (8

 فاصله تا مبدا (9

 پاشش دبی (10

 وضعیت رادار (11

 سرعت پروازی (12

 مقدار محلول باقی مانده (13

 دکمه بازگشت به صفحه اصلی (14

 قطب نما (15

 پاک سازی تغییرات (16

 نمایش موقعیت اپراتور یا پهپاد (17

 تنظیم پارامترها (18

 تنظیمت (19

 تغییر سایز نمایش دوربین (20
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 LEDخاموش/روشن کردن  (21

 دریافتی از دوربین هانمایش گر تصویر  (22

 تنظیم یک منطقه عملیاتی جدید (23

 

 یداده م شینما "the device to be connected "در این بخش عبارت  ،نباشدمتصل  یکه دستگاه یهنگام: دکمه اتصال (1

 .نشان داده شده است ریشود. همانطور که در ز یداده م شینما یکی، اطلاعات ماژول الکترونباشدمتصل  یکه دستگاه و زمانی شود

 را انتخاب کنید. H12/Mk15 عموما و برای اتصال به پهپاد Bluetoothبرای اتصال به گوشی با 

  نوع درگاه های ورودی اتصال هستند. 6تا  1عبارات توجه: * 

 

 
 

 یاستفاده م RTKکه از  یشود )زمان یاستفاده م یفعل پهپاد یتعداد ماهواره ها شینما یبرا: شده افتی یتعداد ماهواره ها (2

 شود( یداده م شینما RTK نشانگرهایشود، تعداد 

به  یو خاکستر بودن متصل یمتصل نبودن، سبز به معنا یقرمز به معن رنگ: کنترل موتیاتصال ر تیو وضع RTKنماد  (3

قدرت سیگنال  نشانگر پایین به معنی میزان و ده قدرت سیگنال کنترل از راه دورنشان دهن ،الانشان گر ب نصب نشده است. یمعنا

 انتقال تصویر است.

 .است یباتر ینشان دهنده اتصال عاد دیهوشمند و سف یسبز نشان دهنده اتصال باتر دنما: یشارژ باترمقدار  (4

 .هوشمند است ینشان دهنده ولتاژ باتر ،نییپانشانگر و  یمعمول ینشان دهنده ولتاژ باتر ،بالانشانگر 

 .دهد هکتار را نمایش می 1/0این قسمت با نشان دادن مساحت کاری با میزان دقت : برحسب هکتار یمساحت کار (5
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، نشان دهنده پایین . نشان گرکلیک کنیدبر روی این گزینه  هنگام اتصال می توانید برای تنظیم پارامترها : مانع صیرادار تشخ (6

 .رنگ خاکستری نشان  دهنده عدم اتصال است و داده می شود نمایشسبز  ارتفاع تنظیم می باشد که به رنگ

 
 

 دستی، نقطه. 2، (Attitudeدلخواه ) .1) را نشان می دهدنمایش وضعیت حالت پرواز در زمان پرواز: پرواز پهپاد یحالت ها (7

AB ،3 .M+  4و( بازگشت به خانه .RTH).)  پرواز را تغییر دهیدتوانید حالت نماد، میهر پس از کلیک کردن روی. 

 
 

 : انتخاب کرد توانیم اتیعمل یکه برا ییها نیو زم یدستور یها نهیگز (8

 .کرت های همجوار یا کرت )زمین کار( شما: نشان دهنده  planning plot interfaceدر این بخش گزینه 

 های در حال انجام.کار یا انتظار حالدر های: کاردهنده نشان execution interfaceگزینه دیگر تحت عنوان 

 فاصله پهپاد را تا نقطه اولیه نشان می دهد.: فاصله تا مبدا (9
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که  . پاشش اتصالی3و  . پاشش اتوماتیک2. پاشش دستی 1حالت قابل استفاده است: سه  ،خاب این گزینهبا انت: پاشش یدب (10

 بصورت زیر نمایش داده می شود:
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 ین سرعت برحسب متر بر ثانیه نشان داده می شود.: ایسرعت پرواز (12

 بر حسب لیتر نشان داده می شود.: مانده یمقدار محلول باق( 13

 یدکمه بازگشت به صفحه اصل (14

 پاد بسیار مهم است.برای تنظیم وضعیت په: قطب نما( 15

 راتییتغ یپاک ساز( 16

 پهپاد ایاپراتور  تیموقع شینما( 17
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 با انتخاب این حالت می توان نوع پرامتر بکار برده شده را ویرایش کرد.: پارامترها میتنظ( 18

توجه داشته باشید که برای تنظیم دقیق پارامتر ها و یا کالیبراسیون المان ها باید در این بخش تغییراتی حاصل : تامیتنظ( 19

 نمایید.

این حالت را انتخاب کرده تا به وضعیت تمام صفحه انتقال  پهپاد در شرایط خارج از دید بودن :نیدورب شینما زیسا رییتغ( 20

 یابید.

 وری پهپاد در هنگام کمبود نور طبیعی از این المان استفاده کنید.برای بهره: LED خاموش/روشن کردن( 21

 ها نیاز دورب یافتیدر ریگر تصو شینما( 22

 دیجد یاتیمنطقه عمل کی میتنظ( 23

 

 گزینه های دستوری: 

( را انتخاب کنید و در Planning Landبعد از انتخاب این گزینه در صفحه اصلی، عبارت ): Planning plot interfaceعبارت  (1

 برای انجام عملیات در این بخش یکی از چهار حالت را برگزینید. ( را کلیک کنید.New plotپایین سمت راست تصویر گزینه )

 
 

در  و سپس دیاستفاده کن می توانید اتصال به تلفن همراه یبرا RTKنشانگر  ای GPSز نشانگر (: اRTK) یدست GPSنشانگر  .1

 دارند. ییشده دقت بالا ینمودار جمع آور ینقاط مرز ،رسم کنید رهیدا مختصات کاری

2 .GPS پس از اتصال پهپاد :APP  دیاستفاده کن ترسیم نقشه یبرا پهپاداز  ،پهپادبه . 

می توان هر نقشه ای را انتخاب و به دلخواه  می توان کرددور زدن نقاط استفاده  یبرا پهپاد APP: از نقشه موجود در . انتخاب نقشه3

 است. کم اریبسدر این روش شده  ینمودار جمع آور ی. دقت نقاط مرزکرد
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 یم که علامت زده شده اند را راه ر نیب نقطه هایو کنترلر پرواز استفاده شود و  RTKعامل  ستمیس نیاز آخر دی: بانقطه زنی. 4

 (. وهیمانند درختان م بلندمحصولات  یکرد )قابل استفاده برا یپرواز جمع آور اتیعمل یتوان برا

و سپس  دیکن کیکل OK"" یپس از اتمام رو د،یشود، نام طرح مورد نظر را پر کن یکادر ظاهر م کیو نقطه،  نقشهپس از انتخاب 

 .دیانتخاب نقطه را شروع کن

پس از ذخیره برای بازیابی  ایا شماره تماس مالک نقشه انتخاب شده ذکر شود ت بهتر است در کادر ظاهر شده نام و :* جهت اطلاع

 با اتلاف وقت مواجه نشوید.

 
 

 با این کار خاب کنید.ت( را انBoundary pointنقطه مرزی )در مرحله بعد، مکان نمای نقشه را بر روی نقشه حرکت داده و گزینه 

 ( مواجه می شوید.Add boundary point successfullyبارت موفقیت آمیز )در صورت درست بودن اقدامات با ع
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استفاده کنید. در این ( Obstacle point* توجه داشته باشید در صورت وجود مانع در نقشه عملیاتی می توانید از گزینه مانع )

( را Saveبخش می توانید دو حالت دلخواه دایره یا چندضلعی را برگزینید. پس جمع آوری نقاط مورد نظر حتما گزینه ذخیره )

  انتخاب کنید.

 

در گوشه سمت چپ بالا  "Notepad"نماد  یو رو دیشو (Execute Assignment) وارد رابط: Execution interface رابط( 2

 .دیرا مشاهده کن Task Data""تا رابط  دیکن کیکل
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در  "زرد رهیدا"شود.  یدر سمت راست ظاهر م ریمس میتنظ روشو  یاتیعمل ریمس ،یاتی، منطقه عملنقشه مورد نظرپس از انتخاب 

 کند. میتنظ ریرا در مس Sنقطه  تیتواند موقع یسمت راست م

 
 

 Route Parameter) ریمس پارامتر میتا از عملکرد تنظ دیکن کیکل نییدر گوشه سمت راست پا (Rout Adjust) تنظیم مسیر یرو

Setting) هیحاش. 3 ،عملیاتی ریانقباض مس. 2 ،یاتیفاصله عمل. 1: بیبه ترتدر این بخش  .و به این بخش وارد شوید دیخارج شو 

. فاطله 1تصاویر زیر ترتیب عملیات تنظیم نقشه در این رابط می باشد.  را خواهید دید. ریمس قیدق میتنظ. 5و  رینوع مس. 4مانع، 

. 3. انقباض مسیر فاطله بین خطوط رفت و برگشت پهپاد را کنترل می کند.2عملیاتی برای تنظیم دقیق تر در محیط عملیات است. 

  نوع مسیر عبارت است از:. 4حاشیه مانع حد فاصل احتیاطی را تا مانع کنترل می کند. 
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 ریگرد کردن، برگشتن به عقب و معکوس کردن مس

 .کند یشود، دور مانع پرواز م با مانع روبرو ریمسکه پهپاد در  یهنگام د،یلبه گرد را انتخاب کن اگر گرد: لبه -

حرکت  یبه صورت افق ماًیشود، مستق یروبرو م یبا موانع ریکه مس یهنگام د،یبه عقب: بازگشت به عقب را انتخاب کن بازگشت -

 .گردد یکند و به پرواز باز م یم

 دیکن کیکل« معکوس ریمس» یرو ر،یدر مس Sنقطه  تیموقع میتنظ ی: براریمس سازی معکوس -
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رابط سپس بر روی  گزینه  .دیکن کیکل نییدر گوشه سمت راست پا" "OKی، لطفا روبرای عملیات ماتیتنظ لیپس از تکم

 .آپلود شود یر زیرطبق تصاورده تا تنظیمات کلیک ک"  OK"( بر روی Execute Jobاجرایی )
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 * توجه داشته باشید پس از نرمال بودن  همه موارد و استارت کردن فاصله مطمئنه را رعایت کنید.

 

 :عملیاتیویرایش نقشه 

 ستینمودار را در ل دیشوند، با میتنظ دیبا شدهاط ثبت نق ماتیاز تنظ یکه برخ دیکنی، اگر احساس معملیاتیپس از افزودن 

 آرا ب یتا نقاط خاص دیکن کیکل ریدر ز (Edit Function) هاطرح شیرایعملکرد و یو رو دیکن دایپ (My Plot) من یهانقشه

  .دیکن میدقت تنظ

عملیات می توانید در مرحله بعدی تغییرات . با انتخاب نوع ( ضربه بزنیدPoint selectionبرای این کار روی گزینه انتخاب نقطه )

 طبق اشکال زیر عمل کنید. لازمه را روی نقشه عملیاتی اجرا و پس از انجام عملیات، اقدامات انجام شده را تایید کنید.
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 تقسیم بندی نقشه عملیاتی:

 (MyPlot) نقاط من ستینمودار را در ل دیشوند، با میتنظ دینقطه با ماتیاز تنظ یکه برخ دیپس از افزودن نمودار، اگر احساس کرد

  .دیکن کیکل ریدر ز " "Plot Divisionعملکرد یو رو دیکن دایپ

 
 

نازک همان  دیشود(، خط سف یجمع آور دینقطه با  2حداقل ) دیانجام نقاط حرکت ده یمناسب برا تیموقع کیمکان نما را به 

 نشان داده شده است: ریخط برش است، همانطور که در شکل ز

 بشود. حتما باید از محیط عملیاتی خارج شر*توجه داشته باشد که خط ب
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طبق اشکال زیر، پس از اعمال اشتراک   را اعمال کنید. "OK"( را انتخاب کرده و Splitپس از نشانه گذاری گزینه جداسازی )

 گذاری، مسیر عملیاتی بصورت خطوط موازی ظاهر خواهد شد.
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 چگونگی اشتراک گذاری یک نقشه عملیاتی بر روی یک حساب دیگر )بصورت اشتراکی(:

 (Shareاشتراک گذاری ) عملگر یو رو دیکن دایبه اشتراک گذاشته شود، پ (My Plotsکرت های من ) در دیرا که با فایلی ابتددر ا

 .دیکن کیکل نییدر گوشه سمت راست پا

 
 

 در بخش بعدی باید کلمه عبور جهت اشتراک گذاری را وارد کرده و دکمه تایید را بزنید.

 
 

مورد نظر را ذخیره (، کرت Nearby plots) همجوار کرت هایکاربرانی که می خواهند از این نقشه استفاده کنند باید در بخش 

پس از ورود به بخش کرت های همجوار، کلمه عبور اعمال شده از طرف کاربر اول را وارد کرده و تایید کنند. با این کار نقشه  کنند.

 مورد نظر در بخش کرت های من کاربر دوم ظاهر خواهد شد.
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 منطقه پرواز ممنوع:حذف ایجاد یا 

( ضربه بزنید و نوع Edit polts( روی ویرایش کرت )My plotsدر بخش کرت های من ). ایجاد منطقه پروازممنوع موقت: 1

 نقشه زنی را مشخص کنید.

 

 
 

 یظاهر م در صفحهکادر  کی ،( ضربه زده و در صفحه گزینه ویرایش کرت را انتخاب کنیدNofly) منطقه پرواز ممنوععبارت یرو

 د،یکن کیکل دییتا ی، رو"ریخ ایشده است  میبه عنوان منطقه پرواز ممنوع موقت تنظ یکه منطقه طرح فعل دیکن دییلطفاً تأ "شود، 

حالت معلق ماندن پس از ورود به منطقه پرواز ممنوع،  با انجام این تغییرات شود. یاضافه م تیو منطقه پرواز ممنوع موقت با موفق

 .شود یفرود آغاز م ای
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برای حذف منطقه پرواز ممنوع کافیست بر روی گزینه ویرایش کرت کلیک کرده و گزینه حذف منطقه پرواز ممنوع موقت:  .2

 را انتخاب کنید و تایید را بزنید. طبق اشکال زیر عمل کنید. (Clear Noflyحذف پرواز ممنوع )
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 جدا سازی مسیرهای عملیاتی از یکدیگر:

  ضربه بزنید. (Route splitباید بر روی گزینه جداسازی مسیر عملیات )در منوی استارت 
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 در مرحله بعدی بر روی گزینه جداسازی مسیر کلیک کرده و طبق تصویر زیر به مقدار مورد نیاز تغییرات را اعمال کنید.

 
 

 محلول پاشی می باشد.جداسازی مسیر، برنامه آماده آغاز سازی برای شروع عملیات پرواز و بعد از انجام 
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 نقطه کمکی:

اقدام به شروع پرواز این احتمال وجود دارد که پهپاد در مسیر پرواز خود با مانعی خطرآفرین روبرو شود که برای ایمن تر کردن  بعد از

 ( بهره می گیریم.Auxiliary pointپرواز از نقطه کمکی )

 و گزینه اعمال این حالت را بزنید. د،یانتخاب کن ( راAuxiliary point(، نطقه کمکی )Workingدر بخش محیط کاربری )

 
 

را تنظیم  مسیرآیا می خواهید نقطه کمکی برای شکستن  " ظاهر می شود تحت این عنوانپس از کلیک روی نقطه کمکی، یک کادر 

به نقطه شکست در امتداد خط نقطه زرد باز می گردد. لطفاً مطمئن شوید که خط زرد پس از تنظیم از موانع عبور  پهپاد" کنید؟ 

 کلیک کنید. " "OKرویسپس نمی کند، 
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. دیکن کیدر سمت راست کل (Drug breaking aidمسیر عملیات )شکستن  یو رو دیمناسب ببر تیموقع کیمکان نما را به 

 first to the drug breaking)در ابتدا  مسیر شکستبه نقطه  پهپاد ریشود. خط زرد رنگ مس ینقشه ظاهر م یرو " "H1نماد

auxiliary pointسمت راست  ی(، رو""OK  دیکن کیکل ریدر ز. 

 
 

و آماده فعال شده به طور خودکار  پهپادکلیک کنید و  صفحه در پایین سمت راست( Execute operation)روی اجرای عملیات 

 .پرواز می کند (Breaking point) و سپس برای شروع عملیات به نقطه شکست رفته H1"". ابتدا به سمت برخواستن می شود
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 :ABمسیر عملیاتی 

 برای این کار در بخش عملیات، این حالت را انتخاب کنید.

 
 

را انتخاب   AB""و پس از باز کردن، نماد  دیکن کیبرنامه کل یدر سمت چپ رابط پرواز اصل A""نماد  یرو ،پهپادپس از بلند شدن 

 .دیکن
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 پس از این کار نرم افزار اعلام می کند که د،یکن کیدر سمت چپ بالا کل A""نماد  یمناسب، رو تیموقع کیبه  پهپادپس از پرواز 

 ." شد رهیذخ تیبا موفق Aنقطه  "

 
 

 .دیرا انتخاب کن ورددر هر م را و حجم پاشش یوندیپاشش پ ،یپاشش دست دیتوان یپاشش: م تحالا

 .پمپ آب قابل کنترل است کردنباز  ،یپمپ آب: در حالت پاشش دست کردن باز

 قابل تنظیم است.AB حالت در  محلول پاشیهنگام  یخطوط: فاصله کار فاصله

 قابل تغییر است.AB  در نقطه اتیعمل نیپرواز: سرعت پرواز در ح سرعت
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 .عملیات را انجام می دهد "تیارسال موفق" نرم افزار با اعلام و د،یکن کیکل OK یپارامترها، رو میاز تنظ پس

 دیکن میتنظ پهپادرا با چرخاندن جهت دماغه  ABپرواز نقطه  ینقطه مرز دیتوان یم د،یکن کیکل Adjust A Point Angle"" یرو

 .فعال است" AB-T" حالت یفقط برا

 

 
 

 "نرم افزار به شما پیام  و د،یکن کیدر گوشه سمت چپ بالا کل "B" نماد یمناسب پرواز کرد، رو تیبه موقع پهپاد نکهیا بعد از

 .را اعلام می کند "شد رهیذخ تیبا موفق B نقطه

 میرا تنظ AB اطپرواز نق ینقطه مرز ،پهپادبا چرخاندن جهت دماغه  دیتوان یم د،یکن کیکل B" نقطه هیزاو میتنظ " عبارت یرو

 فعال است.( "AB-T " حالت یقط براف این حالت نیز) .دیکن

 .دیکن کیکل (Direction) جهت یراست، رو ایپرواز به چپ  یحرکت افق میتنظ یبرا
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 انجام شود. AB عملیات مسیر تا به طور خودکار کار دیو نماد را به سمت راست بکش دیکن کیکل (Execute job) کار یاجرا یرو
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مکث با » و «زیآمتیموفق (Break point) رکورد نقطه شکست» پیامشما  بهبرنامه ( کلیک کنید تا Pause)مکث دکمه  یرو

کند و  نقطه شکست پرواز  تیبه طور خودکار به موقع پهپاد تا دیکن کیکل (Continue)ادامه دکمه  یرورا نمایش دهد.  «تیموفق

 را اجرا کند. AB Point عملیاتخودکار  رسپس به طو
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 (:Settingتنظیمات )

. 4 تنظیمات . حالت های بیشتر3. تنظیم پارامترها 2. کالیبراسیون ریموت کنترل 1 :در این بخش بصورت پیش فرض چهار حالت

 را میتوان مشاهده کرد.  درمورد

 کالیبراسیون ریموت:

 باشد. یکنترل م موتیر میتنظ یو حالت ها یبخش ورود ون،یراسیکال میدر مورد تنظ 8 تا 5حالات 

حفاظت  ک،یاست یکانال، حالت جو میکنترل از راه دور، تنظ ونیبراسیشود: کال یم میتقس ریکنترل به موارد زن ریموت ویبراسیکال

 خارج از کنترل. اتیخارج از کنترل و ادامه عمل
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بغیر از حالت پیش فرض به چهار حالت دستی ژاپنی و پاد  (RC Mode*توجه داشته باشید که حالات تنظیم جوی استیک ها )

 شوند. مریکایی بخش بندی میژاپنی، آمریکایی و پاد آ

 را حالت 4می تواند یکی از کاربر ریموت کنترل و پهپاد قطع شود وبرای مواقعی است که ارتباط بین  (Fail-Safeحالت امن ). 9

 :تنظیم کند

o 1 .( بازگشتBack )2فرود آمدن . (Land )3( معلق ماندن .Hang)( ،Hover) 4 معلق ماندن و فرود آمدن .

(Hang-Land) 

( می Read. در صورت درست بودن اطلاعات، پهپاد اطلاعات بارگذاری شده را به درستی دریافت کند، با انتخاب گزینه خواندن )10

 توانید تاییدیه این عملیات را دریافت کنید.
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 پارامترها:

 را انجام دهید. ی پرواز. پارامترها 4 اسپری کردن )پمپ ها(. 3. باتری 2. سنسورها 1می توانید در قسمت تنظیمات پارامترها 

 باشند. نیز مرتبط هستند با تنظیمات شتاب سنج )جهت تراز بودن پهپاد( و قطب نما می 6و  5عبارات 

شود.  یکامل م هیثان 5-3پس از  ونیبراسیو کال دیکن کیکل "شتاب سنج ونیبراسیکال"دکمه  یشتاب سنج: رو ونیبراسیکالبرای 

 .شود اسیون انجامبریدوباره کال دیخورد، با تکان ونیبراسیکال نیدر ح ای ردیگ قرار ادیز بیش هیزاو کیدر  هینقل لهیاگر بدنه وس

 LEDتا چراغ سبز  دیساعت در جهت گرانش بچرخان یو محور را در جهت عقربه ها دیقرار ده یرا به صورت افق پهپادزمان  نیدر ا

 زمانی تا دچرخ یاست و محور گرانش م نییزمان، هد رو به پا نی. در ادیشو یعمود ونیبراسیروشن باشد و سپس وارد کال شهیهم

 کامل شود. ونیبراسیقرمز، سبز و زرد چشمک بزند و کال یبه طور متناوب به رنگ ها LEDکه 

 

 . سنسور:1

 

 
 

 . باتری:2

از  یاقدامات حفاظت ن،ییدر حال پرواز است، پس از فعال شدن حفاظت ولتاژ پا پهپادکه  ی: هنگامنییحفاظت در برابر ولتاژ پا

 .شود یم میشناور تنظ یرو یدهد. به طور کل یجمله: خاموش کردن، بازگشت، شناور کردن و فرود شناور را انجام م

 خواهد بود. ولت 6/43: 2ولت، ولتاژ هشدار سطح  3/44: 1ولتاژ هشدار سطح  که: دیریدر نظر بگ عنوان مثال به

شده وارد  یریرا در ولتاژ اندازه گ یمطابقت ندارد، مقدار ولتاژ واقع نرم افزارداده شده در  شیبا ولتاژ نما یباتر یولتاژ واقع اگر

 .دینک کیکل(Saveذخیره ) یولتاژ، رو ونیبراسیانجام کال یو برا دیکن

 

 



https://www.harpiauav.com 
 

 
82 

 All rights reserved. 

 
 

 :)پمپ ها( . اسپری کردن3 

 یاجرا م ی، رفتار حفاظتاسپری کردنحفاظت  یدر حال پرواز است، پس از راه انداز پهپادکه  ی: هنگاماسپری کردن یرفتار حفاظت

  .شدن شناور - ش شدن، بازگشت، شناور شدن و فرودشود، از جمله: خامو

. هنگام دیفلومتر، فلومتر واحد را انتخاب کن کیهنگام استفاده از  ،روی پهپاد زاتی: بسته به نصب تجهدیکن مینوع فلومتر را تنظ

 .دیسنج دوگانه را انتخاب کن یاستفاده از دو فلومتر، دب
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 . پارامتر های پرواز:4

شود،  یکه رادار اجتناب از مانع نصب م ی. هنگاممی توان تظیم کرد یدر پرواز دسترا  پهپادحداکثر سرعت پرواز: حداکثر سرعت 

 .شود یم هیتوص هیمتر بر ثان 6حداکثر سرعت 

 هیهنگام نصب رادار اجتناب از مانع، توص اعمال کرد. یدست را می توان بصورت در طول پرواز پهپاد بی: حداکثر شبیش هیزاو حداکثر

 .دیدرجه محدود کن 15شود حداکثر سرعت را به  یم

توجه شود به بررسی محیط عملیات این مقدار  .را میتوان تغییر داد نقطه مبدادر هنگام بازگشت به  پهپادبازگشت: ارتفاع پرواز  ارتفاع

 داده شود.
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 قابل تغییر است.  AB اتیمجاور در طول عمل یرهایمس نیفاصله ب :ABاتیخطوط حالت عمل نیفاصله ب

 را می توان تعیین کرد. AB اتیدر طول عمل پهپادسرعت پرواز  :ABاتیعمل ریمس سرعت

 .عمل می کند کاملًا مستقل اتیهنگام انجام عمل پهپاد: سرعت پرواز ریمس اتیعمل سرعت

 یم میمعمولاً به حالت شناور تنظ پهپادشده توسط  جادیا یحفاظت پروتکل، خودکارکاملاً  اتیعمل لی: پس از تکماتیعمل لیتکم

 .شود

زمانی که سوئیچ در حالت روشن قرار داشته باشد، مسیر عملیاتی در حالت گردش در گوشه ها بصورت قوس  (:U Openباز ) گردش

 تغییر پیدا می کند.
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 . هدفمند تقسیم می شود.3. خودکار 2. دستی 1: مجزا این حالت بصورت سه بخش(: Course mode) سرفصلحالت 

 .توسط کنترل از راه دور کنترل شود دیبا پهپادکاملاً مستقل، جهت دماغه  اتیعمل ای AB اتیسرفصل: در طول عمل یدست کنترل

 کند و دماغه یکنترل کننده پرواز به طور خودکار تراز پرواز را تراز م است و کاملًا مستقل AB نقط اتیخودکار: در طول عمل تراز

 .چرخد ینم پهپاد

رود،  ینشانه م یبه سمت نقطه هدف بعد شهی، دماغه همخودکارکاملاً  اتیعمل ای AB اتیعمل نی: در حیبه سمت هدف بعد نقطه

 در هنگام چرخش. یحت

 
 

 .است یبه سمت نقطه اصل انتهای پهپادو  یبه سمت نقطه اصل دماغهکند،  ینم رییتغ دماغههنگام بازگشت به خانه، جهت 

 .است یگردد، جهت دماغه به سمت پرواز قبل یبرم نقطه مبدابه  پهپاد ی: وقترییتغ بدون

 .یگردد، جهت دماغه به سمت نقطه اصل یبرم مبدابه  پهپادکه  ی: هنگامیسمت نقطه اصلدماغه به 

 است. یبه سمت نقطه اصل پهپاد انتهاگردد، جهت  یبرم مبدابه  پهپاد یاست: وقت یرو به نقطه اصل پهپاد انتهای
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 :حالت های بیشتر

 .است نقطه و K-BOX سریع، مانع از اجتناب مدل ،J-RTK زمین، سازی شبیه ماژول هوشمند، باتری شامل: این بخش
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 وصل با مستقیماً توان می که کند پشتیبانی را عقب و میانی جلو، سازی شبیه محور سه تواند می ماژول این ماژول تقلید زمین:

 .کرد استفاده ها آن از CANHUb کردن

. ینزول سرعت کردن محدود و زمین از صاف تقلید ،(غیره و ذرت سورگوم، مانند) بالا ساقه با محصولات برای مناسب: کم حساسیت

 .کند جلوگیری بالا قطب ناهموار و بالا قطب گرفتن قرار از ناشی انقباض و افتادن از تواند می

 زمین از تقلید سرعت(. غیره و سویا گندم، برنج، مانند) ساقه پر غیر محصولات و ها صحنه اکثر برای مناسب: متوسط حساسیت

 .است متوسط نیز آن پاسخ و متوسط

 حساس زمین تقلید بهاین حالت . است مناسب کاربردی غیر سرگرمی های مناسبت برخی و نمایشی های جلوه برای: بالا حساسیت

 .بالایی واکنش پذیر می شود سرعت با تنظیم این بخش پهپاد با بالایی دارد.

 
 

J-RTK : 

 RTK. وضعیت اتصال 1

 RTK. موقعیت 2

 به معنای اتصال خوب است. جابجا می شوند که 3تا  1عموما بین  RTK. تاخیر در تغییرات: تغییرات در 3

  تمدید می شود. پس از فعال سازی، را نشان می دهد که بطور خودکار یک سال  RTKانقضای. زمان انقضا: تاریخ 4

. بازگشت و شناور فرود، ادامه،: است زیر موارد شامل حفاظتی رفتار شود. می ایجاد RTK قطع ارتباط از پس که حفاظتی رفتار. 8

 (.است شده تنظیم ادامه برای کلی طور به)
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بطور خودکار روی  RTK. زیاد طبقه بندی می شود که پس از نصب 3. متوسط 2. کم 1: بر سه حالت: RTK. سطح اعتماد به 9

 متوسط قرار می گیرد.حالت 

 
 

 ماژول عدم برخورد با مانع:

 می که هنگامی. کند استفاده ای نقطه چند موانع از اجتناب رادار از یا کند پشتیبانی عقب و جلو مانعاز ماژول  این ماژول می تواند

 .کنید استفاده ای نقطه چند موانع از اجتناب رادار از شود می توصیه ،بزنید دوربا پهپاد  خواهید

 .یابد می افزایش مانع از اجتناب سرعت سوئیچ، کردن روشن از پس: مانع از اجتناب بهبود
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 رفتار پهپاد در اجتناب از مانع: انحراف از مانع و شناور شدن )معلق ماندن(.

 شناور شدن: پهپاد پس از شناسایی مانع در طول پرواز، این حالت را آغاز می کند.

 دور زدن مانع: وقتی پهپاد در حین پرواز مانعی را تشخیص داد، رفتار دور زدن از مانع را انجام می دهد.

 8دن نهایی پهپاد و مانع )به طور کلی فاصله ایمنی اجتناب از مانع: پس از شناسایی مانع توسط پهپاد، فاصله بین موقعیت شناور ش

 متر تنظیم می شود(. 10تا

 فاصله پیشروی کمکی: بعد از اینکه پهپاد به صورت جانبی حرکت کرد، فاصله پیشروی واقعی برابر است با:

 فاصله ایمن در اجتناب از مانع + قطر مانع ×2 =فاصله واقعی پیشروی 
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 (:Aboutدرمورد )

حالات صفحه . 5، انواع حالت ریموت کنترل. 4نوع نقشه، نوع کنترل از راه دور، . 3پرواز، زمان . 2کنترل پرواز، . 1 فوق،در بخش 

 .1تشخیص  گرعمل .10و  فرمان صوتی. 8ر/تنظیم واحد، انتقال تصوی. 7، تصحیح مختصات. 6، نمایش

 
 

 پهپاد سریال شماره پرواز، کنترل عامل سیستم نسخه شماره (6تا  1) توانید می پرواز، کنترل رابط به ورود از پسکنترل پرواز:  .1

 .کنید مشاهده را
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 را در این قسمت می توان مشاهده کرد. پرواز کنترلر شدن روشن از پس زمان کلزمان پرواز: . 2

 دهد. یش م. انواع نقشه موجود را نمای3

 
 

. این تنظیم بر روی را خواهید دید ، و غیرهT12 ،SIYI ،H16 ،AK28HD ،AK28HD-MINI. در بخش انواع ریموت کنترلرها : 4

 نمایش تصویر کنترل های مختلف از راه دور تأثیر می گذارد.
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 دو حالت تنظیم شده و ساده جهت نمایش وجود دارد )در ابتدای تعریف ریموت کنترل توضیح داده شد(. . صفحه نمایش اصلی:5

باید این حالت، زمانی که انحراف موقعیت یابی زیاد است، حیح مختصات: معمولاً در کشورهای بغی از مبداتصتصحیح مختصات: . 6

 روشن شود.

 . انتقال تصاویر:7
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 فرمان های صوتی:. 8

 
 

 :1. عملگر تشخیص 10

زمینه رایانه آنلاین در پس را بطور پهپادتوانید در حال پرواز است، می پهپاد: پس از روشن شدن، زمانی که بصورت آنیسوئیچ داده  

 مشاهده کنید.

 را به صدا در می آورد. زنگ هشدار نرم افزارروشن می شود، ،  این وضعیت : هنگامی که"هشدار منطقه پرواز ممنوع"سوئیچ 
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زنگ هشدار را به  نرم افزارجدا می شود،  ریموتاز  پادپه: پس از روشن شدن، هنگامی که "کنترل از راه دور متصل نیست"سوئیچ 

 صدا در می آورد.

 
 

 شارژ ریموت کنترل

 باشد می تواند ریموت را شارژ کرد. Type Cکه  USBبا یک کابل 
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 برای عملیات روی پهپاد کنترل  کار با ریموت

تقسیم می  M3، و M1 ،M2این حالات به سه وضعیت  دهد.ریموت کنترل را شرح می  حالات زیر طریقه چرخش پهپاد توسط

 شوند.

 
 

 

 

 

  .به صور ت زیر نمایش داده می شود  M2برای مثال
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برای ریموت  M2حالت  جهت پهپاد

 کنترل

 توضیحات

 
 

، چوب پهپادبرای کنترل ارتفاع  :(Throttleستیک تراتل )ا

 چپ را به صورت عمودی حرکت دهید.

برای صعود به بالا فشار دهید و برای فرود به پایین فشار دهید. 

هنگامی که موتورها با سرعت در حال چرخش هستند از چوب 

چپ برای بلند شدن استفاده کنید. اگر چوب در موقعیت 

در جای خود شناور می شود. هر چه چوب  پهپادمرکزی باشد، 

فاع را تغییر سریعتر ارت پهپاداز موقعیت مرکزی دورتر شود، 

 می دهد.

 

چوب چپ را به صورت افقی  :(Yawیاو )استیک 

 را کنترل کنید. پهپادحرکت دهید تا هدایت 

در خلاف جهت عقربه های ساعت به  پهپادبرای چرخش 

چپ فشار دهید و برای چرخش در جهت عقربه های 

ساعت به راست فشار دهید. اگر چوب در موقعیت مرکزی 

در جای خود شناور می شود. هر چه چوب  پهپادباشد، 

 سریعتر می چرخد. پهپاداز موقعیت مرکزی دورتر شود، 

 

، چوب پهپادبرای کنترل گام  :(Pitchپیچ )استیک 

 سمت راست را به صورت عمودی حرکت دهید.

برای پرواز به جلو به بالا فشار دهید و برای پرواز به عقب 

در  پهپادفشار دهید. اگر چوب در موقعیت مرکزی باشد، 

جای خود شناور می شود. برای زاویه گام بزرگتر و پرواز 

 سریعتر، چوب را بیشتر فشار دهید.

 

 

، چوب پهپادبرای کنترل چرخش  :(Rollرول ) استیک

کنترل سمت راست را به صورت افقی حرکت دهید. چوب 

را به چپ فشار دهید تا به سمت چپ پرواز کند و به 

در  پهپادراست برای پرواز به راست. در صورت چسبیدن 

 جای خود شناور می شود

در موقعیت مرکزی قرار دارد. برای زاویه رول بزرگتر و 

 .پرواز سریعتر، چوب را بیشتر فشار دهید

 

 

 

 روش کنترل سیستم محلول پاش
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 روش تغییر حالات پروازی در ریموت

 

 

 

 RTHکلید بازپشت به مبدا 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 محدوده بهینه برای انتقال داده
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ترین درجه باشد، انتقال اطلاعات بین ریموت و پهپاد به بهینه  180تا  80درصورتی که زاویه بین پشت آنتن ها و ریموت کنترل بین 

 می یابد. حالت ممکن انتقال

 
 

  دکمه های ترکیبی

را  Backفعال کرد. برای استفاده از ترکیب دکمه ها، دکمه  ،برخی از ویژگی های پرکاربرد را می توان با استفاده از ترکیب دکمه ها

 نگه دارید و سپس دکمه دیگر را فشار دهید.

 نمی کند و در اپلیکیشن نهادینه شده است. *توجه: ترتیب یا حالات دکمه های ترکیبی تغییر

 

 هشدار های صوتی ریموت

 

 روش لینک کردن ریموت
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 پرواز

 شرایط پروازی در محیط

  مایل در ساعت( استفاده نکنید. 11کیلومتر در ساعت ) 18برای اسپری در بادهای بیش از  پهپاداز 

  مایل در ساعت( و باران شدید  17کیلومتر در ساعت ) 28در شرایط نامساعد جوی مانند برف، مه، بادهای بیش از  پهپاداز

 ساعت( استفاده نکنید. 12اینچ( در  0.98میلی متر ) 25)نرخ بارندگی بیش از 

 نما و سیگنال های فولادی ممکن است بر دقت قطبهای بلند و سازهفقط در مناطق باز پرواز کنید. ساختمانGNSS  تأثیر

 بگذارند.

 .به تیرهای برق، خطوط برق و سایر موانع توجه کنید. نزدیک یا بالای آب، مردم یا حیوانات پرواز نکنید 

 VLOS را همیشه حفظ کنید و از پرواز در نزدیکی موانع، جمعیت، حیوانات و بدنه های آبی خودداری کنید. پهپاد 

  های پایه تلفن همراه و دکل های انتقال رادیویی خودداری  شارژاز پرواز در مناطق با سطوح بالای الکترومغناطیس، از جمله

 کنید.

  فوت( بالاتر از سطح دریا پرواز نکنید. 14763کیلومتر ) 4.5بیش از 

  توصیه می کند.  پهپادمحیط اطراف  به طور هوشمند محدودیت وزن محموله تانک را با توجه به وضعیت فعلی ونرم افزار

هنگام اضافه کردن مواد به مخزن از حد مجاز وزن بار توصیه شده تجاوز نکنید. در غیر این صورت، ایمنی پرواز ممکن 

 است تحت تأثیر قرار گیرد.

  مطمئن شوید که سیگنالGNSS  قوی وجود دارد و آنتن هایD-RTK .در حین کار بدون مانع هستند 

 در داخل خانه راه اندازی نکنید را پهپاد. 

 

 تخلیه هوای محبوس شده در شیلنگ ها

T30  دارای عملکرد تخلیه خودکار هوای محبوس شده است. در صورت نیاز به تخلیه هوای محبوس شده، عملکرد را از طریق یکی

 به طور خودکار تخلیه می شود. پهپاداز دو روش زیر شروع کنید. تا زمانی که هوای محبوس شده به طور کامل تخلیه شود، 

 . دکمه اسپری را دو ثانیه فشار داده و نگه دارید.1

 .ضربه بزنید Clear Trapped Airدر سمت راست قسمت  Startشوید، سپس روی  Operation View. وارد 2

 

 کالیبراسیون دبی سنج
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 (Compassکالیبراسیون قطب نما )

 *توجه:

 اگر قطب نما خواهد گذاشتمهم است که قطب نما را کالیبره کنید. نتیجه کالیبراسیون بر ایمنی پرواز تأثیر  این بسیار .

 شود. پروازی دچار اختلال پهپادکالیبره نشده باشد ممکن است 

  در آن در جاهایی که احتمال تداخل مغناطیسی قوی وجود دارد قطب نما را کالیبره نکنید. این شامل مناطقی است که

 تیرهای برق یا دیوارهایی با آرماتورهای فولادی وجود دارد.

  پهپاددر حین کالیبراسیون مواد فرومغناطیسی مانند کلید یا تلفن همراه را با خود حمل نکنید. اگر نشانگرهای وضعیت 

 .لیبره کنیدیک چراغ قرمز چشمک زن را نشان دهند، کالیبراسیون قطب نما ناموفق بوده است. لطفا دوباره کا

  روی زمین، قطب نما غیرعادی باشد. این ممکن  پهپادپس از کالیبراسیون موفقیت آمیز، ممکن است هنگام قرار دادن

را به مکان دیگری منتقل کنید و دوباره امتحان  پهپاداست به دلیل تداخل مغناطیسی زیرزمینی در زیر زمین باشد. 

 کنید.

  کامل خالی باشد. رباشید مخزن به طوقبل از کالیبراسیون توجه داشته 

 

  روش کالیبراسیون

.............. 
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 خاموش یا روشن کردن موتور

ر موتور ها روشن و اگ ،اگر استیک ها را به سمت داخل هدایت کنید طبق شکل زیر عمل کنید تا موتور ها روشن یا خاموش شوند.

 ند شد.هها خاموش خواهدایت کنید، موتور به سمت خارج

 توجه:*

  چرخاندن ملخ ها می تواند خطرناک باشد. از چرخاندن ملخ ها و موتورها دوری کنید. موتورها را در فضاهای بسته یا

 زمانی که افراد در نزدیکی هستند روشن نکنید.

  نگه دارید. ریموت کنترلهنگامی که موتورها در حال چرخش هستند، دست خود را روی 

  موتورها را در اواسط پرواز متوقف نکنید مگر در شرایط اضطراری که انجام این کار باعث کاهش خطر آسیب یا جراحت

 می شود.جدی 

 

 
 روشن                                    خاموش                     

 

 

 

 تست پرواز
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 پیوست ها

 مشخصات پهپاد

 مشخصات محصول

 3WWDZ-30A پهپادمدل بدنه 

 mm 2145 حداکثر فاصله بین دو محور مورب

 ابعاد

2858×2685×790 mm (arms and propellers unfolded) 

2030x1866x790 mm (arms unfolded and propellers 

folded) 1170x670x857 mm (arms and propellers 

folded) 

  سیستم محرکه

 6 موتورها

 W/rotor 3600 حداکثر قدرت

ESC اسپید کنترل  

 A 60 حداکثر جریان کاری )پیوسته(

  (R3820پروانه های تاشو )

 38x20 in گام *قطر 

  سیستم پاشش

 L Max 30 حجم عملیاتی

 Kg Max 30 بار عملیاتی

  نازل ها

 16 تعداد

 مدل
XR11001VS (standard), XR110015VS (optional, 

purchase separately), TX-VK4/ZX-VK4 (optional for 

Orchard Configuration, purchase separately) 

 XR11001VS: 7.2 L/min, XR110015VS: 8 L/min مقدار حداکثر سرعت اسپری

 m (12 nozzles, at a height of 1.5-3 m above crops) 9-4 اندازه قطره عرض اسپری

 اندازه قطرات خارج شونده
XR11001VS: 130-250 μm, XR110015VS: 170-265 μm 

(subject to operating environment and spray rate) 

  فلومتر

 L/min 20-0.25 محدوده اندازه گیری

 %2+> خطا

 مایع قابل اندازه گیری
Conductivity >50 μS/cm (liquids such as tap water or 

pesticides that contain water) 

  رادار دیجیتال
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  مدل

  فرکانس عملیاتی

  مصرف برق

  قدرت انتقال

  FPVدوربین 

FOV H: 129 , V: 82 (degree) 

 وضوح
1280x720 15-30fps 

 FPV FOV: 120°, Max brightness: 13.2 lux at 5 m of directنورافکن 

light 

 پارامترهای پرواز
 

 RTK/GNSS SRRC/NCC/FCC/CE/MIC/KCC: 2.4000-2.4835 GHzفرکانس عملیاتی 

SRRC/NCC/FCC/CE: 5.725-5.850 GHz 

 قدرت انتقال

2.4 GHz 

SRRC/CE/MIC/KCC: <20 dBm, FCC/NCC: $31.5 

dBm 

5.8 GHz 

FCC/SRRC/NCC: $29.5 dBm, CE: $14 dBm 

 kg 26.3 وزن کل )بدون باتری( حداکثر وزن برخاست

 Max takeoff weight for spraying: 66.5 kg (at sea level) برخواستنحداکثر وزن هنگام 

Max takeoff weight for spreading: 78 kg (at sea level) 

 D-RTK enabled: Horizontal: +10 cm, Vertical: +10 cm قوی( GNSSمحدوده دقت معلق بودن )با سیگنال 

D-RTK disabled: 

-DJI-approved flight battery (BAX501-29000mAh باتری

51.8V) 13000 W 

 حداکثر مصرف انرژی زمان تعلیق
13000 W 

 حداکثر زاویه شیب
15 degree 

 m/s 7 حداکثر سرعت عملیاتی

 m/s (with strong GNSS signal) 10 حداکثر سرعت  پرواز

 حداکثر مقاومت باد
8 m/s 

 m 4500 حداکثر سرویس دهی بالاتر از سطح دریا

 رطوبت عملیاتی توصیه شده
<93% 

 دمای عملیاتی توصیه شده
0° to 45° C (32° to 113° F) 

  ریموت کنترل
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 مدل

 
RM500-ENT 

 صفحه نمایش
5.5-in screen, 1920x1080, 1000 cd/m2, Android system 

 4GB رم )حافظه داخلی(

 Li-ion (5000 mAh @ 7.2 V) 18650 باتری داخلی

GNSS GPS+GLONASS 

 مصرف برق
18 W 

 دمای عملیاتی
0° to 45° C (32° to 113° F) 

 دمای محیط شارژ
5° to 40° C (41° to 104° F) 

 دمای ذخیره سازی
< 1 month: -30° to 60° C (-22° to 140° F) 1-3 months: -

30° to 45° C (-22° to 113° F) 3-6 months: -30° to 35° C 

(-22° to 95° F) > 6 months: -30° to 25° C (-22° to 77° 

F) (Built in battery power 40% - 60%) 

OcuSync Enterprise  

 SRRC/NCC/FCC/CE/MIC/KCC: 2.4000-2.4835 GHz فرکانس عملیاتی

SRRC/NCC/FCC/CE: 5.725-5.850 GHz12 

 حداکثر فاصله انتقال
FCC/NCC: 7 km, SRRC: 5 km, MIC/KCC/CE: 4 km 

 (EIRPقدرت انتقال )
2.4 GHz 

SRRC/CE/MIC/KCC: ≤20 dBm, FCC/NCC: ≤30.5 c 

5.8 GHz 

SRRC: ≤21.5 dBm, FCC/NCC: ≤29.5 dBm, CE: ≤1 

  وای فای

 پروتکل
Wi-Fi Direct, Wi-Fi Display, 802.11a/g/n/ac 

Wi-Fi with 2x2 MIMO 

 کارکردفرکانس 
2.4000-2.4835 GHz 

5.150-5.250 GHZ 

5.725-5.850 GHZ 

 (EIRPقدرت انتقال )

2.4 GHz 

SRRC/CE: 18.5 dBm, NCC/FCC /MIC/KCC: 20.5 c 

5.2 GHz 

SRRC/NCC/FCC/CE/MIC: 14 dBm, KCC: 10 dBm 

5.8 GHz 

SRRC/NCC/FCC: 18 dBm, CE/KCC: 12 dBm 

 بلوتوث
 

 Bluetooth 4.2 پروتکل

 GHz 2.4835-2.4000 فرکانس کارکرد
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 SRRC/NCC/FCC/CE/MIC/KCC: 6.5 dBm (EIRPانتقال )قدرت 

  باتری ریموت کنترل

 WB37-4920mAh-7.6V مدل

 2S LiPo نوع باتری

 mAh 4920 ولتاژ

 V 7.6 انرژی

 Wh 37.39 دمای محیط شارژ

  آداپتور شارژ

 A14-057N1A مدل

 V, 50/60 Hz 240-100 ولتاژ ورودی

 V 17.4 ولتاژ خروجی

 W 57 نرخ توان
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